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KURUMSAL

AEMQT, Elektrik Motorlari alaninda ihtisas sahibi olmus, Turkiye'nin en énemli elektrik motoru
imalatgilarindan biridir. Firmamizin tretimi Aksaray'da olup 28.000 m kapali alanda, 63 tip gévdeden
315 tip govde buyuklugune kadar, 0.12 kW - 200 kW gt degerleri arasinda 2-4-6-8-12 kutuplu AC
trifaze elektrik motorlari tretimi gerceklestirmektedir.

Genis urunyelpazesine sahip standart trtin tiplerinin yani sira musteri talepleri dogrultusunda mekanik
veelektriksel olctlerifarkliolabilen ozel niteliklielektrik motorlarida tretilmektedir.

TSEN 60034 -1,1S0 9001:2009 Kalite Sistem Belgesi ve TSE tarafindan belgelendirilmis olan AEMOT
Motorlarinin kullanimi tlke sanayisinin bircok alaninda yer almaktadir. Ozellikle imal edilen el
tezgahlar, ving, CNC tezgahlar, hava ve su pompalari, hidrofor, reduktér, brulér, havalandirma
sistemleri, kompresor gibi harekete ihtiyag duyan tim sanayi trtinlerde kullanilmakta ve boylelikle
madencilik, mermer, yem, degirmen, tekstil, havalandirma, ahsap, gida, ambalaj, 1sitma ve sogutma,
insaat vb. birgok 6Gnemliimalat ve endustri kollarina hitap etmektedir.

Gegmisten gtinumuze dogru baktigimizda kuruldugu 1983 yilinda Siemens firmasi ile yapilan patent
anlagmasi vasitaslyla tretim surecine baslayan firmanin, yuksek kalitede trtnler imal etme
potansiyeli, AEMOT markasinin yurt iginde ve yurt disinda portféytintn olusmasinda ve yayilmasinda
onemlislctde zemin teskil etmektedir.

Bugun ise Altuntas Grup, AEMOT Motorlari'ni bunyesine katarak AEMOT Motorlari markast ile tam
kapasite tretim faaliyetlerini strdurmektedir. AEMOT Motorlari olarak sanayi sektort igerisinde var
olmapolitikasiniiganabaslik altindatoplamaktadir;

s Egitimlive deneyimlipersoneliile kusursuz trtinve hizmet kalitesi
s Teknoloji ve yeniliklere entegrasyon
s Zamanindave hatasiz teslim

Bu 6zellikleriile AEMOT urtnleriyurt icerisindeki yetkili bayileri araciligiyla bir cok noktaya ulagsmakta,
yurt disinda ise agirlikli olarak Almanya, Avusturya, Hollanda ve diger Avrupa ulkelerinin yani sira
Ortadogu ve Afrika tlkelerine de 6nemli 6lctide ihrag edilmektedir.

AEMOT tum uretim ve hizmet asamalarinda “kalite ve musteri memnuniyeti” odakli calisma prensibini
titizlikle yurutmektedir. AEMOT  “sorumlu sanayici” vasfina sahip bir kurulus olmayi kendisine ilke
edinmistir. Insana yaptigi yatinm, esnek ve dinamik yapilanmasi, Gstin trtin ve hizmet anlayisi ile
musterimemnuniyetiniberaberinde getirmektedir.
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MOTORTiP KODLARININ ACIKLANMASI

X1 X2 X3 X& X5 X6
AB H 112 M 4 A
KOD ACIKLAMASI
Xi Motor gévde tipleri
AA Aliiminyum gévde
AB Pik govde
ABN Aliminyum eski tip gévde
X2 Verimsiniflari
IE1Standart Verimlil
IE2 Yiiksek Verimlil
P IE3 Premium Verimli
X3 Yapi biyiikligi
63-315 Mil ekseninin yerden yiiksekligi
X& Govde boyu
S Kisa
Orta
L Uzun
X5 Kutup sayisi (Devir sayisi)
2 2 kutup, 3000 dev/dak
4 4 kutup, 1500 dev/dak
6 6 kutup, 1000 dev/dak
8 8kutup, 750 dev/dak
2/4 2/4 kutup,3000/1500 dev/dak
4/8 4/8 kutup,1500/750 dev/dak
6/8 6/8 kutup,1000/750 dev/dak
X6 Stator boyu
A Kisa
B Orta
C Uzun
4 N
AAEMOT > @ e
SeriNo: Tip: AAH 200 L4A
3wMOT Bearing IP55
IEC/EN 60034 DE :6208 ZZ Izo.F
42 kg NE :6208 ZZ S
MADE IN TURKEY
v Hf A kw] cos [ d/dak [IE-CL [yt rommTmram
400 A 50 11.3 | 55 | 0.80 | 1465(IE2 |91.4 [ 91.4 |91.6
690 Al 50 | 6.6 55 | 0.80|1465|IE2 |91.4 |91.4 |91.6
4604 60 109 | 55 | 0.81|1465|IE2 |91.4 |91.4 |91.6
460 A| 60 | 9.9 55 | 0.78 | 1770 |IE2 |91.4 |91.4 |91.6
\_ J
Motor tipi kodu
3~ 3 fazh elektrik motoru
TSE Tiirk standartlariuygunluk isareti
IE2 Motor verimlilik sinifi
IEC/EN 60034 ilgili standart
SeriNo Motorun seri numarasi —
IPSS Korumasinifi
izo.KL izolasyonsinifi .
Motoragirhigi
BG Nominal Giig (Beygir giicii) ‘

kW Nominal Giig (kW)
Cose Nominal Giig Faktdrii
50Hz-60Hz Sebeke frekans
d/ dak Motorun nominal giig ve frekanstaki devir sayisi

A/N Motor terminallerinin baglanti sekli

Nominal alisma gerilimi

I<

Motorun harcadigi nominal akim




] Bu katalog, asagida belirtilen Turk Standartlari Enstittst“TS" ve Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu “IEC”

TEKNIK standartlarina uygun olarak tiretilen 3 fazli, kafes rotorlu, tam kapali, 63-315 yapi buytklugunde endtstrininihtiyag

= = duydugu genel kullanimigin tretilen asenkron motorlarin mekanik ve elektriksel degerleri hakkinda gerekli bilgileri
B"_G"_ER vermekamaciile hazirlanmistir. AEMOT motorlariulusal ve uluslar arasi standartlara uygun olarak tretilmektedir.

TASARIMDA UYULAN STANDARTLAR

TS IEC DIN/EN ACIKLAMALAR
TS EN 60034-1 60034-1 EN 60 034-1 Performans ve siniflandirma
TS EN 60034-2-2 60 034-2 EN 60 034-2 eg:tirn(illzlr(itrik makinelerinde kayiplar ve verim degerleri ile hesap
TSEN 50347 60 072-1 EN 50347 Ayakli ve flangh 3 fazli elektrik makinelerinin boyutlari ve anma gticleri
TS 3209 EN 60034-5/A1 60034-5-AMD1 DIN EN 60 034-5 Koruma siniflari (yabanci cisim ve toza karsi)
TS 3210 EN 60034-6 60 034-6 EN 60 034-6 Sogutma yontemleri
TS 3211 EN 60034-7 600347 EN60034-7 I:S.L::gmaﬂr' montaj sekilleri ve klemens kutu konumuile ilgili
TS EN 60034-8/A1 60034-8 EN 60 034-8 Baglanti uglarinin isaretlenmesi ve donme yonti
TS EN 60034-9/A1 60 034-9 EN 60 034-9 Gurultu sinir degerleri
TSEN 60 034-11 60 034-11 EN 60 034-11 Isil koruma kurallari
TS 6848 EN 60 034-12/A1 60 034-12 EN 60 034-12 Yol verme karakteristikleri
TS EN 60 034-14/A1 60 034-14 EN 60 034-14 Mekanik titresim seviyeleri
TSEN 60038 60038 EN 60038 Standart gerilimler
TSEN 60085 60038 EN 60 085 Yalitim malzemelerinin siniflandiriimasi
TSEN 50347 60 072-1 DIN EN 50347 Silindirik mil uclari
DIN 42925 Terminal kutusu kablo girisleri

www.aemot.com.tr




GENEL

TEKNIK
MEKANIK OZELLIKLER BILGILER

GOVDE, RULMAN TASIYICI KAPAK VE FLANSLAR

AEMOT elektrik motorlarinda kullanilan gévde, kapak ve flanslarin malzemeleri asagidaki tabloda 6zetlenmistir.

Flanglar
B14 ST.

Yapi Bilyiikligii Govdeler Kapaklar

B14 OZEL

7
80 Altiminyum Altiminyum Altiminyum Altiminyum
90
100
112

132 Aliminyum veya Dékme Aliminyum veya Dékme Aliminyum veya Dékme Demir

Demir Demir Altiminyum veya Dékme
Demir

Dokme Demir Dokme Demir Dokme Demir

Motorlarin ayaklari govdeye irtibatli olarak birlikte tretilmistir.

112 ile 160 aluminyum govdelerde 2 adet kaldirma halkasi gévdeye sabit olarak dokulmustar.

Dokme Demir

Dokme Demir

Yapi buyuklugu 132-315 arasindaki butun dekme demir motorlarda DIN 580 uygun kaldirma halkasi takmak icin dis agilmistir.
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MOTOR KORUMA SINIFLARI

Motorlar, karuma derecelerine gore IP koduyla siniflandiriimistir. Bu siniflandirma TS 3209 EN 60 034-5/A1'e uygun olarak “Ingress Protection”
kelimelerinin Ingilizce bas harfleri ve iki karakteristik rakamla ifade edilir.

Motorun elektrikli ya da hareketli kisimlarina yabanci madde ile suyun motorun igine nuifuz ederek tehlike yaratacak aksamlara erigebilme derecesini
belirleyen bir siniflandirmadir. Birincirakam katimaddelere karsi koruma dercesinibelirler, ikinci rakamise suya kargi koruma derecesini belirler.

Ik Rakam Ikinci Rakam
Kati Maddelere Karsi Koruma Sivi Maddelere Karsi Koruma
Korunmamis Korunmamis
1 50 mm den byuik cisimlere karsi koruma Dikeyden gelen sulara karsi koruma

5 12 mm den buytik cisimlere karst koruma Dikeyden 15 derece aglya kadar gelen su piiskiirmelerine karsi

koruma
3 25 mm den buyk cisimlere kargi koruma lekeyden 60 derece aglya kadar gelen su puiskiirmelerine karsi
oruma
4 1mm den biiyuk cisimlere karsi koruma Herhangi bir yénden gelen su ptiskiirmelerine karsi korumali.

Toza kars! koruma

Motorun icindeki gerilimli veya gévdenin icindeki hareketli

5 parcalarla rastgele temasa karsi tam koruma. Tozun tesiri
tamamen engellenemez olsa da makineye giren toz miktari

makinenin isletimine zarar verecek diizeyde olmaz.

Herhangi bir dogrultudan gelen diistik basingli su piiskiirmelerinin
zarar vermesine karst koruma

Agir deniz veya hava sartlarina ve tiim yénlerden gelen giiclti su

6 Toz girisine karsi tamamen korumali pliskirtmelerine karst koruma

7 15 cmile Tm arasinda derinlikteki suya 30 dk boyunca
daldirmaya karsi koruma

8 Uzun streli ve 1-3 m derinligindeki suya daldirmaya karsi koruma

AEMOT motorlari standart olarak tozlu ve nemli ortamlarda calisacak sekilde IP 55 koruma derecesine uygun olarak uretilmektedir. Motorlar tsti
kapali,dogrudan giinesalmayan ilimliatmosferik kosullarda herhangibirilave snlem almadan ¢alisabilir.

Yuksek nemli ortam, acik hava kosullari, asindirici kimyasal veya sahil kesimleri gibi asiri sert iklim sartlarinda kullanilacak motorlarda 6zel boya
kullanmak, koruma sinifini IPS6 segmek, asirineme karsi sargibasinda ézel lak kullanmak vb. gereklikoruyucu onlemler almak gerekir.

Motor siparisedilirken standardin diginda ki ortam kosullari belirtilerek ona uygun motor segmek gerekmektedir.
Musteritalepleridogrultusundaytikseltiimis koruma sinifli motorlarin tretimiyapilmaktadir.

YOGUNLASAN SU TAHLIYE DELIGI VE YOGUNLASMA ONLEYICI ISITICI

Asiri sicaklik farklarinin veya iklim sartlarinin oldugu ortamlarda galisacak motorlarda, yogunlasan suyun tahliye edilmesiigin kurulma bigimine gore
motorunen alt noktasinatahliye deligiagilir. Tahliye delikleri plastik kor tapaile kapatiimistir. Kor tapa acildigi takdirde koruma sinifi IP44 olur.

Eger sargida tehlikeli bir yogunlasma ihtimali var ise, genis sicaklik araliklarinda degisen ozel iklimsel sartlara bagli olarak veya motorun nemli bir
ortamda uzun bir zaman kalmasina bagli olarak sargl baslarina asagidaki tabloda belirtilen toplam gugclerde 1 adet isitici yerlestirilerek su
yogunlagmasi onlenir. Isiticilar bagimsiz bir kaynaktan beslenmelive motor galistirimadan 6nce devre disi birakilmalidir.

T Isitici

S — ___ Geilm) | ToplamGic(W) |
63-71-80-90-100 220 26
112-132 220 42
160-180 220 65
200 220 85
225 220 90
250-280-315 220 100

Yogunlasmayi 6nlemek icin bagka bir ¢6ztim sekli ototransformatar kullanmaktir. Anma geriliminin %5-10 arasinda, anma akiminin ise % 20-30'u
arasindabirdeger U1-V1arasinauygulanir.
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SOGUTMA

Standart AEMOT motorlar, Polyamid malzemeden imal edilen pervane vasitasi ile motor dis ytizeyinden sogutulmaktadir ( TS 3210 EN 60034-6-
IC411). Pervane motor miline arka taraftan monte edilmis olup motorun donts yont faninislevini engellemez. Pervane, delikli sacdan imal edilen, arka
yuzeyinde yeteri kadar hava akisini saglayacak, el parmaklari giremeyecek boyutlarda delikler bulunan muhafaza ile korunmaktadir. Motor montaji,
motorun sogutmasinaengel olmayacak sekilde fan tarafindanyeteri kadar bogluk birakilarak yapiimalidir.

Istenildigi takdirde pervanesiz serbest yayilimlasoguyan IC 410 'auygun motor tiretilmektedir.

TERMINAL KUTUSU

Yapi buyuklugu 63-71-80-90-132-160 olan tiplerde tistte ortada, 112" de mil ucundan bakildiginda sagda ortada, 100-180-200-225-250-280-315
tiplerde ustte ve mil tarafindadir. Istege bagli olarak 100-112-132-160-180-200-225-250 tiplerde milden bakildiginda sagda veya solda
yapilahilmektedir.

Baglanti kutusu IP 65 koruma sinifina uygunimal edilmektedir. Kutuda 6 adet kablo uglarinailave olarak dogrudan gévdeye temasli topraklama vidasi
bulunmaktadir. Baglanti kutulari gévde malzemesiyle ayni malzemeden yapilmaktadir.

KABLO GIRISI

Terminal kutusuna kablo girisleri DIN 42 925'e uygun olarak agilan deliklere standart rakorlar kullanilarak yapilir. Ozel istek tizerine etanj IP68 rakorlar
kullanilir,

Baglantiucu En bilyiik iletken En bilyiik kablo

Yapi biiyiikliigii Baglant: kutusu tipi Ug sayisi

Rakor élciileri

somunu kesiti dis capi

63 KK 63-90 6 M4 1.5 1 M20x1,5k

7 KK 63-90 6 M4 25 16 M20x1,5k

80 080 KKK 6 M4 2.5 16 M20x1,5k

90 080 KKK 6 M4 2.5 16 M20x1,5k
100 132 KKK 6 M5 2.5 16 2xM20x1,5
12 132 KKK 6 M5 225 16 2xM20x1,5
132 132 KKK 6 M5 6 21 2xM25x1,5
160 160 YENI KK 6 M6 16 29 2xM32x1,5
180 KK160-180 6 M6 16 29 2xM32x1,5
200 KK 200-225 6 M8 50 36 2xM40x1,5 M12x1,5
225 KK 200-225 6 M8 50 36 2xM40x1,5 M12x1,5
250 KK 250 6 M10 120 42 2xM50x1,5 M12x1,5
280 KK 280 6 M10 120 42 2xM63x1.5 M12x1,5
315 KK 315 6 M12 240 48 2xMB3x1.5 M12x1,5
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RULMANLAR

SABIT BILYELI RULMAN

AEMQT motorlarda yuksek nitelikli, sessiz galisan DIN 625-1"e uygun sabit bilyeli rulmanlar ile DIN 5412-1'e uygun silindirik makarali rulmanlar

kullanilmaktadir. Standart olarak asagidakitabloda belirtilen tahrik (6n) ve fan (arka] tarafinda tek sirali sabit bilyeli rulmanlar kullaniimaktadir.

Sayfa 9'da bulunan radyal kuvvetler tablosundaki degerlerden daha yuksek radyal kuvvetlere ihtiyag duyuldugunda, sayfa 7'deki tabloda belirtilen
silindirik makarali rulmanlar kullanilmaktadir. Tablolarda tanimlanan radyal kuvvetler disinda, buytk kuvvet ile calisacak motor taleplerinde bilgi ve

siparisicinlutfenfirmamizadaniginiz.

Motor Tip Kutup Sayisi
63M 2-4
7™ 2-4-6-8
80M 2-4-6-8
90S/L 2-4-6-8
100L 2-4-6-8
1m12M 2-4-6-8
132S/M 2-4-6-8
160 M/L 2-4-6-8
180 M/L 2-4-6-8
200L 2-4-6-8
225S/M 2-4-6
250M 2-4-6
280S/M 2
4-6
2
315S/M/L 4
6

SILINDIRIK MAKARALI RULMAN

Kayis/kasnak tahriki gibi uygulamalarda daha fazla radyal kuvvet ihtiyacindan dolayi silindirik makarali rulman tasarimina gegmek gerekebilecegiigin
|ttfen firmamiza daniginiz. Rulman segim tablosu planlama ve segim amaciyla olusturulmus olup gtiglendirilmis olarak tretilecek motorlarda hangi

*TT Rulman

600277C3
620227ZC3
6004 ZZC3
620572C3
6206 ZZC3
6206 7ZC3
6208 7ZC3
630977C3
63107ZC3
631272C3
63137zC3
63157ZC3
6316 ZZC3
63172ZC3
6217 C3
6319C3
6319C3

Standart Motorlarda Kullanilan Sabit Bilyeli Rulmanlar

**FT Rulman

6002 77C3
62027ZC3
6004 7ZC3
6004 7ZC3
6205 ZZC3
62057ZC3
6208 77C3
620977C3
6210 7ZC3
621277C3
6213 7ZC3
621572C3
63157ZC3
6316 ZZC3
6217 C3
6318 C3
6319 C3

Sekil No

Sek. 1ve Sek.2

Sek. 2

Sek. 3

tiprulmanlarinkullanilacagininkesin bilgisi firmamizdan sorulmalidir. NU rulmanlarin ses ve titresim degerleritalep halinde verilmektedir.

Motorlaryatay olarak sevk edilmektedir, talep halinde dikey olarak da sevk edilebilmektedir.

Motor Tip
180 M/L
200L
225S/M
250M
280S/M
280S/M
315S/M
315S/M
315S/M

160 govde ve tzerindeki motorlarin millerinde arka kapakta sabit yataklama standart olarak yapilmaktadir. 180-315 yapi buyuklugtndeki motorlar
talep edildiginde gtiglendirilmis tasarim silindirik makara rulmanli, yaglama kapakli olarak sekil 3' deki gibi tretilmektedir. Izin verilebilen radyal
kuvvetlersayfal2'de, eksenel kuvvetlerise sayfa13'de bulunmaktadir.

Guclendirilmis Motorlarda Kullanilan Silindirik Makarali Rulmanlar

Kutup Sayisi

2-4-6-8
2-4-6-8
2-4-6
2-4-6
2
46
2

*TT:Tahrik tarafi **FT:Fan tarafi

([OB www.aemot.com.tr

*TT Rulman

NU3IOE
NU312E
NUSISE
NU3ISE
NU316 E
NU3I7E
NU217E
NU3ISE
NUSISE

**FT Rulman

6210 7ZC3
621271C3
6213 72C3
6215 ZZC3
63157ZC3
6316 7ZC3
6217 C3
6318 C3
6319 C3

Sekil No
Sek.3
Sek.3
Sek.3
Sek.3
Sek. 3
Sek.3
Sek.3
Sek. 3
Sek.3



RULMAN MONTAJ SEMALARI

Sak.1 TT Rulman FT Rulman Suk 2 TT Rulbman FT Rukman

Sak.3 TT Rulman FT Rulman Sk 4 TT Rulman FT Rulman

315 8iM 2.8 IM W1

RULMANLARIN BAKIMI

Rulmanlarinyuvarlanmaytizeylerinde taslyici biryag tabakasi asagida belirtilen faydalarisaglar.

Surtunmeveyuvarlanmakuvvetiniazaltir,

Asinmayiazaltir, pasiénler,

Rulmaninalismasesinien az seviyeye indirir,

Rulmandaolusanisininazalmasinisaglar.

Motorlarda kullandigimiz kapali tip rulmanlarda -30C'den +180C'ye kadar dayanma sicakliginda, mineral esasli, lityum bazli gres kullaniimaktadir.
Motor, katalogda belirtilen +40C'denyuksek sicakliklarda galistirilacakise bu kosullara uygun gres segilmelidir.

Acik tip rulmanlar, rulman igi bosluk hacminin 1/3't kadar gresle doldurulmalidir. Rulmanlar bakim ve kullanma kilavuzunda belirtildigi sekilde
yaglanmalidir. Agir calismakosullarinda galisan rulmanlarenfazla 3yil veya dahaaz araliklarlayaglanmalidir.

Rulman emurleri mile gelen yatay ve eksenel kuvvetlere gore degismektedir. Eger mile yatay ve eksenel kuvvet gelmiyorsa rulman 6mrti yaklasik olarak
40.000saattir. izinverilenyatay ve eksenel kuvvet tablolar 20.000 saat calisma émrii ve 50 Hz sebeke frekansina gére hazirlanmistir.

IZIN VERILEBILIR MEKANIK KUVVETLER

izin verilen radyal ve eksenel kuvvetler tablosunda kuvvet birimi Newton olarak alinmistir. Rulman tzerine gelecek mekanik kuvvetler tablolarda
belirtilen degerlerden fazla ise, motorun yapi buyuklugu, isletme sekli, calisma devri, bigimi, kurulma duzeni, yuk uygulama noktasi, yukin ozelligi
(degiskenlik, yon, buyukluk], tahrik edilecek makinenin tipi, makine ile motor baglanti sekli (kasnak, kaplin..vb] siparis asamasinda belirtilerek uygun
tasarimyapilmasisaglanmalidir.
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IZIN VERILEBILIR RADYAL KUVVETLER

Fr

i Mile gelecek ilave radyal kuvvetleri hesaplamak igin, kuvvet ekseni kasnagin
merkezi kabul edilir, mile dik olarak gelen kuvvete “Fr", kuvvetin mil faturasina

olanuzakliga"x" dersek;

-'X'-

Sekil 6

P.k
Radyal kuvvet; P;. = 2. 107n_D (N)

olarak hesap edilir.
F.= Radyal Kuvvet,

X= Mil faturasi ile kuvvet uygulama noktasi arasindaki mesafe (mm], X'in en buytk degeri mil uzunlugu kadardir. Kasnagin ekseni X'in en byuk
degerini agsmamalidir.

P=Motor gucti (kW)

n=Tam ytikteki hiz (d/dak)

D=kasnak capi (mm]

k=kayis gerginlik katsayisi (yaklasik) (Duz kayis, avare kasnakli ise k=2, V kayis ise k=2 ile 2,5 aras|, dtiz ve goklu V kayis avare kasnaksiz ise k=2,5 ile
3arasinda alinmalidir.)

Sabit Rulmanli Standart Tasarim (Eksenel Kuvvet F, = 0)

Yapi 3000 d/dak 1500 d/dak 1000 d/dak 750 d/dak
biiyiikTiiﬁii Xg M) XmakM™ X MN) XmakM™ Xg M) XmakM™ X MN) Xmak™
63 265 235 345 300 - - - -
7 410 350 520 440 620 520 670 570
80 480 400 625 515 730 600 810 670
90 730 610 925 770 1080 900 1210 1000
100 1035 835 1315 1055 1525 1230 1690 1370
112 1030 840 1290 1045 1510 1240 1690 1380
132 1500 1200 1940 1530 2250 1780 2490 1990
160 2800 2230 3340 2610 3740 2890 3740 2890
180 3240 2240 3530 2810 4040 3210 4480 3550
200 4295 3550 5440 4500 6230 5150 6910 5690
225 4770 3970 6025 4800 6890 5510 7640 6110
250 5805 4725 7335 6010 8410 6860 = =
280 5775 4790 7855 6605 9030 7590 - -
315 6000 5090 8750 7260 9900 8210 = =

Silindirik Makara Rulmanli Ozel Tasarim (Eksenel Kuvvet E = 0)

Yapi 3000 d/dak 1500 d/dak 1000 d/dak 750 d/dak

biiyiikliigii Xg M) Xmak™ Xq M Xg M) Xo M Xmak®™
180 7725 6265 9545 7750 10810 8800 11790 9570
200 10580 8720 13050 10750 14660 12160 16070 13270
225 12610 10510 15590 12390 17590 13090 19280 15380
250 16690 13690 20680 16880 23420 19120 - -
280 16780 14180 22080 16580 24970 20980 - -
315 18050 15550 29000 23750 32650 26850 - -
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IZIN VERILEBILIR EKSENEL DIS KUVVETLER

Sabit Bilye Rulmanli Standart Tasarim
DIKEY MiL

Mil asagi Mil yukari
ekme itme Kuvvet Asagi Kuvvet Yukari Kuvvet Asagi Kuvvet Yukari

Maks | MakskF | Maks Fr Maks Fr Maks Fr
=0 r=0 fr=0
N _| N | -I- -1- -_ N[ N_|

kutuplu (3000 d/dak)

63 80 170 150 220 70 70 70 180 150 230 160 140 210 90 90 90
7 100 190 160 240 90 90 90 200 170 250 170 140 230 110 110 110
80 150 330 280 420 130 130 130 350 290 440 310 260 410 170 170 170
90 170 360 300 440 140 140 140 380 330 480 320 260 420 200 200 200
100 230 500 410 600 180 180 180 530 450 660 440 350 570 280 280 280
112 230 500 420 600 170 170 170 540 460 670 430 350 560 290 290 290
132 370 730 600 840 220 220 220 840 710 1020 550 420 720 520 520 520

160 | 1670 1110 860 1250 | 1230 970 1490 1290 1030 1550 810 550 1070 1710 1450 1970
180 | 1840 1210 940 1320 | 1270 1000 1570 1480 1210 1780 760 480 1050 2000 1730 2290
200 | 2610 1930 1610 2110 | 1850 1510 2250 2290 1960 2690 1350 1010 1750 2790 2460 3190
225 | 2850 2100 1760 2290 | 1950 1590 2420 2540 2180 3000 1380 1030 1860 3100 2740 3560
250 | 3150 2440 1980 2610 | 2020 1540 2560 3030 2550 3570 1480 1010 2020 3560 3090 4110
280 | 5230 4450 4070 4700 | 3740 3310 4450 5280 4840 5980 3210 2770 3910 5810 5380 6520
315 | 5120 4810 5080 5120 | 2740 2320 2440 7140 6720 7840 2740 2320 3440 7140 6720 7840

4 kutuplu (1500 d/dak)

63 80 270 240 330 70 70 70 270 240 350 260 230 330 90 90 90

7 100 290 250 360 90 90 90 300 260 370 270 230 340 110 110 110
80 150 500 430 620 130 130 130 520 4350 650 470 400 600 170 170 170
90 170 550 470 660 130 130 130 580 500 710 500 420 630 210 210 210
100 230 750 640 890 160 160 160 800 690 980 670 550 840 300 300 300
112 230 760 650 880 140 140 140 820 710 990 650 540 820 320 320 320
132 370 1110 940 1260 200 200 200 1230 1060 1470 900 730 1140 540 540 540
160 | 2130 1530 1200 1710 | 1560 1220 1900 1760 1420 2110 1140 800 1480 2180 1840 2530

180 | 2360 1680 1330 1840 | 1650 1280 2040 2010 1640 2400 1130 760 1520 2530 2160 2920
200 | 3390 2630 2200 2890 | 2460 2010 2990 3040 2590 3580 1960 1510 2490 3540 3090 4080
225 | 3680 2890 2330 3120 | 2510 1930 3130 3440 2870 4060 1950 1370 2570 4000 3430 4620
250 | 4090 3320 2710 3550 | 2640 2010 3370 4040 3410 4710 2110 1480 2830 4580 3950 5300
280 | 7090 6750 6270 7090 | 4930 4320 5940 8000 7390 9010 | 4930 4320 5940 8000 7390 9010
315 | 7870 7470 7420 7870 | 4650 3900 5780 10230 9450 11330 | 4650 3900 5780 10230 9450 11330

6 kutuplu (1000 d/dak)

Al 100 360 320 450 80 80 80 380 330 470 340 300 430 120 120 120
80 140 630 550 770 110 110 110 660 570 810 590 500 740 170 170 170
90 170 690 590 820 120 120 120 720 620 880 630 530 780 220 220 220
100 230 950 810 1110 150 150 150 1010 860 1210 850 710 1060 310 310 310
112 230 950 820 1100 130 130 130 1020 890 1230 820 690 1020 330 330 330
132 360 1380 1180 1570 160 160 160 1530 1320 1810 1140 930 1420 560 560 560

160 | 2490 1860 1470 2060 | 1800 1390 2210 2140 1740 2550 1380 970 1790 2560 2160 2970
180 | 2750 2030 1610 2230 | 1930 1500 2400 2380 1950 2850 1420 980 1880 2900 2470 3360
200 | 3940 3150 2640 3440 |2830 2310 3470 3630 3100 4260 | 2330 1810 2970 4130 3600 4760
225 | 4260 3470 2820 3700 | 2830 2140 3560 4180 3490 4910 2270 1580 3000 4740 4050 5470
250 | 4780 3970 3250 4240 | 3090 2350 3950 4810 4060 5660 | 2560 1810 3420 5340 4600 6200
280 | 8370 7980 7370 8370 | 5930 5210 7120 9310 8590 10530 | 5930 5210 7120 9310 8590 10530
315 | 9200 8730 8820 9200 |5290 4410 6630 12230 11330 13530 | 5290 4410 6630 12230 11330 13530

8 kutuplu (750 d/dak)

7l 100 420 370 520 80 80 80 440 390 540 400 350 500 120 120 120
80 140 730 630 880 110 110 110 750 650 920 680 590 860 170 170 170
90 170 810 700 960 120 120 120 840 730 1020 750 630 930 220 220 220
100 230 1110 950 1310 150 150 150 1170 1010 1410 1010 850 1250 310 310 310
12 230 1110 950 1280 130 130 130 1180 1030 1410 980 820 1210 330 330 330

132 360 1620 1390 1860 190 190 190 1750 1510 2080 1400 1170 1730 530 530 530
160 | 2780 2110 1660 2360 | 2040 1590 2500 2380 1930 2840 1620 1170 2080 2800 2350 3260
180 | 3060 2310 1840 2540 | 2150 1660 2670 2700 2210 3220 1630 1150 2150 3220 2730 3740
200 | 4430 3570 2990 3930 |3250 2650 3960 4040 3450 4750 2750 2150 3460 4540 3950 5250
225 | 4800 3890 3150 4240 | 3340 2570 4160 4530 3770 5360 2780 2010 3600 5090 4330 5920
250 | 5320 4470 3670 4780 | 3460 2630 4420 5370 4530 6330 | 2930 2090 3890 5910 5070 6870
280 | 9510 9020 8260 9510 | 6960 6150 8310 10230 9420 11630 | 6960 6150 8310 10230 9430 11630
315 | 10430 9910 9820 10430 | 6380 5390 7890 13330 12330 14830 | 6380 5390 7890 13330 12330 14830
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Silindirik Makara Rulmanli Standart Tasarim
YATAY MIL DIKEY MiL

Mil asagi Mil yukari
Yapi |_Gekme Itme Kuvvet Asag Kuvvet Asag

t=
N N N L N L N NN

NN _ | N
2 kutuplu (3000 d/dak)
180

2840 2420 1800 2840 1770 1350 2570 2700 2070 3300 1970 1350 2570 2700 2070 3300
200 | 3730 3180 2400 3730 2590 1810 3370 3540 2750 4310 2580 1810 3370 3540 2750 4310
225 | 4180 3510 2620 4180 | 2800 1900 3750 3950 3050 4900 2800 1900 3750 3950 3050 4900
250 | 5030 4180 2910 5030 3230 1950 4440 4780 3490 5990 3230 1950 4440 4780 3490 5990
280 | 5210 4110 2980 4680 3260 2120 4360 4970 3820 6070 2730 1580 3830 5500 4360 6600
315 | 5210 5040 3940 5210 | 2800 1680 3820 6450 5330 7460 2800 1680 3820 6450 5330 7460

4 kutuplu (1500 d/dak)
180

3780 3220 2410 3780 2670 1850 3460 3550 2730 4330 2670 1850 3460 3550 2730 4330
200 | 4970 4220 3200 4970 | 3550 2520 4570 4630 3600 5650 3550 2520 4570 4630 3600 5650
225 | 5550 4680 3280 5550 3740 2330 4990 5240 3830 6490 3740 2330 4990 5240 3830 6490
250 | 6670 5570 3910 6670 4370 2690 5960 6300 4630 7890 4370 2690 5960 6300 4630 7890
280 | 7130 6230 4660 7130 4470 3160 6070 7300 5990 8900 4470 3160 6070 7300 5990 8900
315 | 7870 7370 5250 7870 | 3940 1800 5780 9490 7350 11330 3940 1800 5780 9490 7350 1330

180 | 4480 3810 2870 4480 3200 2250 4120 4170 3210 5090 3200 2250 4120 4170 3210 5090
200 | 5840 4980 3800 5840 4170 2970 5360 5470 4270 6660 4170 2970 5360 5470 4270 6660
225 | 6530 5560 3930 6530 4360 2710 5830 6270 4620 7740 4360 2710 5830 6270 4620 7740
250 | 7890 6610 4670 7890 5200 3240 7060 7450 5490 9310 5200 3240 7060 7450 5490 9310
280 | 8420 7350 5490 8420 5400 3520 7260 8520 6640 10430 5400 3520 7260 8520 6640 10430
315 | 9200 8770 6300 9200 4470 1950 6630 11330 8860 13530 4470 1950 6630 11330 8860 13530

8 kutuplu (750 d/dak)

180 | 5030 4290 3230 5030 3610 2550 4640 4680 3610 5710 3610 2550 4640 4680 3610 5710
200 | 6600 5610 4280 6600 4790 3450 6130 6090 4750 7430 4790 3450 6130 6090 4750 7430
225 | 7390 6210 4400 7390 5110 3270 6750 6860 5020 8510 5110 3270 6750 6860 5020 8510
250 | 8830 7400 5250 8830 | 5860 3690 7940 8300 6130 10430 5860 3690 7940 8300 6130 10430
280 | 9540 8240 6170 9540 | 6340 4240 8430 9370 7270 11530 6340 4240 8430 9370 7270 11530
315 | 10430 9790 7030 10430 5470 2660 7890 12330 9570 14830 5470 2660 7890 12330 9570 14830

buy. - -
LN

-
N N N NN

Mil (Saft) Ucu
Standart motorlar sadece bir silindirik mil ucuna sahiptirler ve bu da TS EN 50347 (IEC 60 072-1) standartlariile uyumludur. Motorlarimizin mil ucuna

standarttabelirtilen ebatlarda kamayuvas agilmis ve kamasi takilmis olarak sevk edilmektedir. DIN 332-2 ile uyumlu olarak mil ucuna dig gekilmistir.
Ikincimilucuilave maliyet ile temin edilebilir.

Mil ucu salgisi, flans faturasinin es merkezliligi ve yuzeyinin dikligi TS EN 50347 (IEC 60 072-1)'de belirtildigi gibi yapiimaktadir, artan kesinlik, -
toleransR (indirgenmis) talep edildigi takdirde teminedilir.

Firmamiz, talep haline her turlt 6zel motorimalatiyapabilme kabiliyetindedir.

Titresim
Butun rotorlar, DIN EN 60 034-14/A1 ile uyumlu tam kama ile dinamik olarak balans ayari yapilmistir. Bu nedenle, safta monte edilmesi gereken
herhangi birtahrikelemanininbalansi (kasnak, disli, kavramavh.) kamasiz dtiz bir malafaile alinmalidir.

Motorlar “N" (normal] titresim sinifinda temin edilmektedir ve istenildigi takdirde titresim sinifi “R” (azaltilmis) ve titresim sinifi “S” (6zel) olarak temin
edilebilmektedir.

Frenlimotorlar“S” (6zel) titresim sinifinda teslim edilemezler.
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Mil Yiiksekligi H (mm) Olmak Uzere mm/saniye Olarak Etken Titresim Siddet Sinirlari

N (normal)

R (azaltiimig)

S (6zel)

*Hesaplanan ve gergek degerler arasinda %210 oraninda farklilik olabilir.

Hiz araligi Asagidaki yapi buyukltkleri igin 10-1000 Hz'lik frekansta titresim hizinin limit degerleri*
dev./dak. 63<H<132 132<H<225 250<H<400
600-3600 1.8 2.8 35
600-1800 0.7 112 18
1801-3600 112 1.8 2.8
600-1800 045 0.71 112
1801-3600 0.7 112 18

SES (GURULTU) SEVIYELERI

Standart AEMOT motorlarinin guraltu élgumleri TS EN 60 034-9/A1 standardinda belirtildigi gibi ses gegirmez bir odada yapilmaktadir. Gurultu
olusturan sebepler manyetik kuvvetler, rulmanlar ve sogutma pervanesiolmak tizere 3 tanedir.

Manyetik kuvvetler:Statorun titresiminden kaynaklanir.
Rulmanlar:Bilye ve makaralarda olusan sesler.
Sogutma pervanesi: Hava akisindan kaynaklanan sesler.

Bu3anagurultukaynagindanenetkinolani sogutma pervanesisesidir.
Asagidaki tabloda belirtilen degerler SO Hz sebeke frekansinda belirtilen degerlerdir, 60 Hz degerleri bulmak igin bu degerlere yaklasik olarak 4 dB(A)

ilave edilmelidir.

Yapi buyuklugu

63
n
80
90
100
112
132
160
180
200
225
250
315

Yiizeysel - Ses Basing Seviyesi Lpa

2 kutuplu dB(A)
51

58
60
63
65
66
70
74
75
75
77
79
82

Lonicin kayrtl buttn veriler +3 dB (A) degisiklik gosterebilir.

4 kutuplu dB(A)
43

46
50
52
55
57
61
65
67
67
69
7
76

6 kutuplu dB(A)

43
46
52
54
55
59
63
65
65
67
69
73

8 kutuplu dB(A)

43
44
50
53
54
57
62
63
63
65
67
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YAPI BICIMLERI VE KURULMA DUZENLERI (TS 3211 EN 60034-7)

Flanssiz

Baglant: sekli Aciklama Yapi bityikliigi

IMB3 /1M 1001 Tabana kurulu. Hepsi

IMB6/IM 1051,
IMB7/IM 10861, k Hepsi
IMB8/IM 1071 i

Duvara kurulu. Duvara kurulu. Tavana kurulu.

IMV5/1M1051
Yagmur korumasiz

IMVE/1M1031 h Duvara kurulu mil ucu yukan bakiyor. Hepsi

Duvara kurulu mil ucu asagi bakiyor. Hepsi

IMV5/1IM1031

Yagmur korumas ile Duvara kurulu mil ucu asagi bakiyor. Hepsi

Flansh (BS)

Baglant: sekli Aciklama Yapi bityikliigi

IMBS5/1M 3001 . Flanstan kurulu. Hepsi
IMV1/1M 3011
IMV15/1M 2011 Mil ucu asag bakiyor. Hepsi
Yagmur korumasiz

Flanstan kurulu. Ouncara ks

Yaglmmlk/olr'rns;g;] e i Flangtan kurulu, mil ucu agagi bakiyor. Hepsi

IMV3/1M 3031 Mil ucu yukari bakiyor. Hepsi

Flanstan kurulu. Duvara kurulu.

IMB35/1M 2001 - Tabana kurulu. Flangtan baglantili. Hepsi
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Standart Flansh (B14)

Baglant: sekli Aciklama Yapi bilyiikliigii

IMV18/1M 3611

IMV58/IM 2111
Yagmur korumasiz

Flangh. Mil ucu .
agag? bakiyor. Hepsi

IM B14 /1M 3601 ﬂ Flanstan kurulu. Hepsi

Flangtan kurulu. Duvara kurulu.

IMV18/1IM 3611

Yagmur korumasi ile Flangtan kurulu, mil ucu asag bakiyor. Hepsi
IMV19/IM 3631 Mil ucu yukari Hepsi
IMV6B9 /1M 2131 bakiyor.

Dunvara bural

airigtain kurili,
IMB34/IM 2101 D Tabana kurulu. Flanstan baglantil. Hepsi

KT Tarafi Kapaksiz

Aciklama Yapi biiyiikliigii

1
IMB9/1M 9101 I l Alnindan kurulu. Hepsi

Ayaksiz, 6n kapaksiz, gévde

IMV8/IM9111 alnindan kurulu. Mil ucu asag Hepsi
bakiyor.
Ayaksiz, 6n kapaksiz, gévde

IMV9/IM 9131 alnindan kurulu.Mil ucu yukar Hepsi
bakiyor.

IMB15/1IM 1201 ] ' On kapaksiz, ayaktan kurulu. Hepsi
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ELEKTRIKSEL

TASARIM
VE TEKNIK

DEGERLER

GERILIM VE FREKANS

Matorlar standart olarak 400V gerilim ve 50 Hz frekansa gére tasarlanirlar. Musteriistegi dogrultusunda 42-690 V gerilim araligi ve 50-60 Hz frekans
araliginda da imalat yapilabilir. Motorlarin galismasi sirasinda gerilimdeki £5% ve frekansindaki £2% degisiminde motorun gtictinde bir degisim
gozlenmemektedir.

Gerilim alt ve st degerlerinde surekli galisan motorlarin sicakligl, sargi yalitim sinifina gore (B:80K,F:100K,H:125K] izin verilen sicaklik artis sinirinin
enfazlal0K tizerine gikabilir.

50Hzolarak tasarlanmig motorlar 60 Hz frekansli bir sebekede galistirildiginda elektriksel degerlerini tespit etmek igin asagida belirtilen katsayilarile
carpilmasi gerekmektedir.

Anma Sebeke

Tam Yikte Calisma Degerleri
Gerilimi Gerilimi

; ' e [ e [ [ o [ e [ W | e | ]

230 1 1.2 1 0.73 0.87 0.83 0.75 0.85
250 1.1 1.2 1 0.85 0.96 0.91 0.83 0.94

230 264 115 1.2 1 0.93 1 0.96 0.93 1
278 1.2 1.2 1 0.98 1.03 1 0.96 1.03
400 1 1.2 1 0.73 0.87 0.83 0.75 0.85
440 11 1.2 1 0.85 0.96 0.91 0.83 0.94

400 460 115 1.2 1 0.93 1 0.96 0.93 1
480 1.2 1.2 1 0.98 1.03 1 0.98 1.03
500 1 1.2 1 0.73 0.87 0.83 0.75 0.85
550 1.1 1.2 1 0.85 0.96 0.91 0.83 0.94

°00 575 115 1.2 1 0.93 1 0.96 0.93 1
600 1.2 1.2 1 0.98 1.03 1 0.98 1.03

60 Hzolarak tasarlanmig motorlarda %20 'ye kadar giig artigi olabilmektedir. Asagidaki tablolardan farkli glig taleplerinde lutfen danisiniz.

Standart Guig (kW) g::‘?ﬁ\e;\;; Standart Guig (kW) gzagn((lj(?l\rl; Standart Guic (kW) Sfc_andart

50 Hz S 50 Hz =0 50 Hz Gug (kW)
0.09 0.108 2.2 2.64 30 36.0
0.12 0.144 3 340 37 444
0.18 0.216 4 4.8 45 54
0.25 0.30 55 6.6 55 66
0.37 0.444 75 9.0 75 90
0.55 0.66 1 13.2 90 108
0.75 0.90 15 18.0 110 132
11 1.32 18.5 22.2 132 158
15 1.80 22 264 160 192
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ANMA GUCU

Matorun nominal gticti B; motorun etiketinde yazili olan nominal akim ve gerilim degerlerinde motor milinden alinan mekanik gtig olarak
adlandirilir.
Elektriksel gtic (P); motorun sebekeden gektigi gtic olup, kayiplar nedeni ile motorun milinden alinan mekanik gticten daha bayuktar.

P, = +3.U.l.cos ¢

Moatorlarin verimi (n),motorlarin milinden alinan mekanik gtictin, sebekeden gekilen elektriksel gtice oranidir. Motor katalogunda yazili olan verim
degerleri TS EN 60034-2-2'de belirtilen yontemler ile hesaplanarak bulunmustur.

Motor katalogumuzda yazili olan elektriksel degerler 40°C ortam sicakliginda,1000 m rakima kadar olan yerlerde ve strekli galigma (S1)
durumunda gegerli olup 6zel calisma kosullarini igermemektedir. Bu sicaklik ve rakim degerlerini saglamayan uygulamalarda motor milinden
alinan gug tablolardaki gibi degismektedir.

Sicakhigin(Pn) etkisi;

Ortam

Sicakligi
PN % 110 100 95 90 85 80

Yuksekligin (Pn) etkisi;

Yukseklik m [0]0]0] pA0[0]0] 3000 4000
(PN % 100 95 90 80

Hem yuikseklik hem de ortam sicakliginin ayni anda degistigi durumlarda tabloda karsilik gelen katsayilar garpilarak yeni nominal gtic katsayisi
bulunur.

1000 m. tizerinde galisan motorlarda ortam sicakligr 30-40 derece araliginda iken her 100m ytikseklik artisinda F izolasyon sinifiigin 1°C, H
izolasyon sinifrigin 1.25 °C sicaklik azalmasi oluyor ise motorun milinden alinan giigte bir degisiklik olmaz.

ASIRI YUKLENME

Standart bir AEMQT rejim sicakliginda galisirken 15 dakika araliklar ve maksimum 2 dakika stre ile sargilardan anma akiminin 1,5 kati kadar akim
geger ise sargilara zarar verecek dtizeyde sicaklik artisi meydana gelmez. Ayrica motor nominal frekans ve geriliminde galisirken nominal momentin
1,6 kati anlik agin momente 15 saniye dayanacak sekilde imal edilir.

Bu sturelerin disinda motorun daha fazla yiklenebilmesi uygulanan asiri akim ve agirt moment degerleri, motorun galisma sartlar, yukin veya
akimin uygulama suresi, sikligl, motorun rejim sicakliginda olmasi gibi etkenlere baghdir.

NOMINAL MOMENT

Matorun milinden Nm(Newton-metre] cinsinden alinan moment asagidaki ifade ile bulunur.

1 255:P 1000
- n

Py :kW cinsinden Nominal gikis gtict
n:d/dak cinsinden anma hizi

Tkgf m=9.81Nm =10 Nm
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YALITIM SINIFI

Standart olarak trettigimiz motorlar F izolasyon sinifiile yalitilir.

Standartlarda belirtildigi tzere F sinifi izin verilen sicaklik artig siniri 105K'dir. Urettigimiz motorlarin hem performansini hem de kullanim mriina
artirmak igin B sinifi (80K) sinirlarr iginde galisacak sekilde dizayn edilmistir. Bu sekilde dizayn edilmis bir motorda ortam sicakligindaki
maksimum seviye ytkseltilmis ve gtic faktort yukarilara gekilmistir.

Ornegin F sinifi olarak tretilmis ve F sinifi sicaklik artisi sininnda dizayn edilmis bir motorun galisma ortam sicakligi maksimum 40°C olmasi
gerekir. F sinifi tretilmis ve B sinifi sicaklik artigi sinirinda dizayn edilmis bir motorun galisma ortam sicakligi 55-60 °C 'ye gikabilmektedir. Ayni
sekilde F sinifi olarak tretilmis B sinifi sicaklik artis sinirlarinda dizayn edilmis olan AEMOT motorlari ile nominal gtictin %10-%15 tizerine
cikilabilmekte, sebeke dalgalanmalarina karsi daha iyi performans gostermektedir.

Standart olarak kullanilan emaye bobin telleri H sinifi (180°C) olarak tedarik edilir.

Motor sargilarinin 1si gegirgenligini Ust duizeye gikarmak ve motor sargilarinin titresim yapmasini engellemek icin H sinifinda sentetik ve su bazli
vernik ile kullanilir ve daha sonra firinlanarak kurutulur.

CALISMA TURLERI

Calisma trleri TS EN 60034-1'de agiklandigi gibidir. Caligma ttrleri S1-S10 arasinda kisaltmayla ifade edilmektedir. S4,S5 ve S7 ¢alisma turlerinde
caligma rejimi, motorun ytiksuiz galisma ve durma dénemleri ile birlikte motora uygulanan ytklerin uygulanma strelerini ve sirasini igeren bir
galisma programidir.

Elektrik motorlari gok gesitli isletme kosullarina uygun olarak tretilirler .Standart ¢alisma sinifi IEC 60034 -1 de agiklanmustir.

Sembol Aciklama Ornek
g1 Siirekli Calisma
Motorun sabit yuk altinda isil dengeye ulagincaya kadar caligmasidir. Sl

Kisa Siireli Calisma
Motor sicakliklarini 2 K'lik sogutucu sicakligi iginde yeniden tutabilmek maksadiyla bir enerjisiz kalma S2 - 60 dak

82 ve dinlenme stiresinin takip edecegi bicimde motorun yeterli stiredeki 1sil dengeye erigmesi icin
gerekenden daha az bir suire sabit yukte calismasi.
Dénemli Kesintili Caligsma
Motorun her gevriminin sabit yiikte galisma stiresi, dinlenme stiresi ve enerjisiz kalma stirelerinden
olusan birbirini izleyen 6zdes cevrimlerle galismasi olarak ifade edilebilir. 0
S3 k T . - S3 - %25
Bu calismada, gevrim yol verme akiminin sicaklik artisini 6nemli lctide etkilemeyecek bigimde
olmadir.
Caligma stiresi bir periyodun %15,%20,%25,%40,%60 olarak ongoriltir.
Yol vermeli, Donemli Kesintili Periyodik Calisma S4 - %25
Motorun, her cevriminin 6nemli yol verme stiresi, sabit yikle calisma stresi, dinlenme ve enerjisiz 2
S4 kalma surelerinden olusan, birbirini izleyen 6zdes gevrimlerle ¢calismasi seklinde tarif edilebilir. ]M =0,15 (kgxm ]
S4 uygun kisaltmasini gevrimsel suire faktérti ile her ikisi de motor miline ait olan motorun atalet _ 2)
momenti ve yiikiin atalet momenti (J_ext) takip eder. ]ext =07 (kgxm
Elektriksel Frenlemeli,Kesintili Periyodik Calisma S5 - 0425
Motorun, her cevriminin 6nemli yol verme stiresi, sabit yikle calisma suresi, elektrikle frenleme suresi, 0
S5 ;iin_l:ngr}lel\)/ﬁ_enerjisiz kalma strelerinden olusan, birbirini izleyen 6zdeg cevrimlerle galismasi seklinde Ju = 0,15 kgxm2
arif edilebilir.
S5 uygun kisaltmasini gevrimsel siire faktori ile her ikisi de motor miline ait olan motorun atalet ]ext =0,7 kgxmz
momenti (J_m) ve yiikiin atalet momenti (J_ext) takip eder.
Siirekli Periyodik Calisma
Motorun, her gevriminin énemli yol verme stiresi, sabit ytikle caligma stiresi ve yiikstiz calisma S6 - %40
S6 surelerinden olusan, birbirini izleyen 6zdes gevrimlerle calismasi seklinde tarif edilebilir. Bu galismada 0
dinlenme ve enerjisiz kalma stiresi yoktur.
S6 uygun kisaltmasini gevrimsel suire faktérii takip eder.
Elektriksel Frenlemeli, Siirekli Periyodik Calisma 2
57 Motorun, yol verme stiresi, sabit yiikte calisma suresi ve elektrikle frenleme stirelerinden olusan ve 37]1\/1 =04 kgxm
birbirini takip eden 6zdes gevrimlerle calismasi. Bu calismada dinlenme stiresi ve enerjisiz kalma stiresi ] — 7'5 kgme
yoktur. ext
Dénemli Yiik-Hiz Degismesi ile ilgili Periyodik Siirekli Calisma S7Ju = 0,5 kgx m?
Motorun farkli dsnme hizlarina karsilik; diger sabit yiiklerdeki bir veya daha fazla ¢alisma stiresinin ] =6k xmz
takip edecegi bicimde, her cevrimi 6nceden belirlenen, bir dénme hizina karsilik olan sabit yukte ext — g
S8 caligma suiresini iceren birbirini izleyen 6zdes gevrimlerle calismasi (farkl dsnme hizlari, gift devirli 16 kW 740 enaz—l %30
motorlar gibi.). Bu calismada dinlenme ve enerijisiz kalma stiresi yoktur. 10
S8 uygun kisaltmasini gevrimsel stre faktori ile her ikisi de motor miline ait olan motorun atalet 40 kW 1460 enaz %30
mon_'_1e_r_1t| [J._m] ve ylkiin atalet momenti (J_ext) ile birlikte her bir hiz sartinda,yuik,hiz ve cevrimsel stire 25 kW 980 enaz‘l %40
faktor takip eder.

Donemsiz Yiik-Hiz Degismeli Calisma

s9 Belirlenmis bir galisma araliginda yiik ve hizin periyodik olmayan bir sekilde degismesi soz konusudur. S9
Bu galigma sinifinda motor nominal giictintin tizerinde ¢alismaktadir.Asin yiiklenmeler soz
konusudur.Cesitli hizlardaki ytik ve eylemsizlik momenti katsayilari verilmelidir.

Farkl Sabit Yiiklerle Calisma
S10 Her degeri motorun, isil dengeye erismesine izin verecek yeterli stire icin muhafaza edilen yukiin 4 S10
farkli degerinden daha fazlasini icermeyen galisma

N: Nominal kosullarda ¢alisma F: Elektriksel Frenleme V: Bosta calisma L:Degisken yuklerde calisma
D: Yol verme R:Durma S:Asin yukte calisma Cp:Tam Yuk
AR www.aemot.com.tr




Bagil caligma stiresi: Motorun yukte calisma stresinin toplam galigsma stiresine orani olarak tanimlanir. Galisma stresine yol verme ve elektriksel
frenleme streleri de dahildir.

Im/ ]z

Eylemsizlik moment katsayisi =
M

Ju :Motorun eylemsizlik momenti ( kgm? )

J, Pompa, fan vb. ig makinelerinin ve kavrama gibi baglanti elemanlarinin motor miline gére toplam eylemsizlik momenti kgm?)

Frenleme tirtnin mekanik veya elektriksel oldugu belirtilmelidir

Katalogumuzda verilen galisma degerleri stirekli galigma (S1) turtine aittir. Standart S1 olarak trettigimiz motorlar, izin verilen en
yuksek sicaklik degerlerini agsmayacak sekilde diger galisma ttrlerinde de galisabilirler.

KALKIS SIKLIGI

Asenkron motorlar sik kalkis yaptiginda kalkista meydana gelen isinma motorun yaptigi kalkis sayisini sinirlar. Motorun yuksuz
calismasinda saatte izin verilen kalkis siklig asagidaki gizelgede belirtilmistir. Isletmede bir asenkron motorun saatte yapabildigi
kalkis sayisi isletme kosullarina bagli olup asagidaki formulle hesaplanir.

- JM Mm-Mpr, Py2
£ Ju+lz My '[1 (PN) ]ZO

/ - Isletme kosullarinda saatte kalkis sikligi
Z, Yuksuzcaligmada saatte kalkig sikligi
Ju  Motorun eylemsizlik momenti (kgm?)
Iz :Is makinesi gibi parcalarin motor miline gére eylemsizlik momenti
M, :Hizlanmada motorun momenti (Nm)
M;  :Hizlanmadais makinesinin momenti (Nm)
N :Motoranma gict (kW)

Asenkron motor isletme kosullarinda sik kalkis yapar ve durur ise ihtiyag duyulan motor gticti (P), nominal motor gticti B,olmak
tzere secilmesi gereken motor gticti asagidaki formule gére hesaplanmalidir.

VA + M
P=rpr, 1——.]M ]Z. M
Zy Jm Mm—My

AEMQT elektrik motorlariigin M, mgtor anma momentinin 2 kati olarak alinarak hesap yapilabilir.

Elektriksel yon degisimi kalkisa gére motorun 3-4 kati daha fazla isinmasina neden olmaktadir. Bu ytzden saatte izin verilen yon degistirme sikhig
kalkis sikliginin V4 olarak hesaplanabilir. Yon degisimi hesaplarinda yuk momenti (M) dikkate alinmamalidir.

Bosta galigmada izin verilen kalkis sikligi Z,asagidaki tabloda bulunmaktadir.
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Bos (Yiiksiiz) Calismada, Bir Saatteki Izin Verilen Kalkis Sikhigi (z)
Motor hizi (d/dak)

Yapi Boyutu

63 M 30000 48000
7 M 14700 20700 31000 34000
80 M 9300 18000 28500 32500
S 9000 17100 26200 31600
%° L 8800 16500 24200 31700
100 L 6400 11000 13800 18800
112 M 3300 9200 12800 12800
S 2000 4900 9800 12100
182 M - 4750 7850 10350
M 950 2950 4050 -
160 L 900 2850 3550 8950
180 M 600 2100 - -
L - 2000 3400 6600
200 L 470 1950 3100 3800
o S| - 1850 - -
M 420 1770 2200 3300
250 M 330 980 1820 2320
S 220 720 1420 1820
280 M 200 680 1130 1680
S 110 400 650 750
315 M 90 350 560 670
L 70 300 450 550
Kalkis Siiresi

Asenkron motorun gtivenli bir kalkis yapabilmesi igin durustan nominal devrine ulagincaya kadar ki ttim moment degerleri is makinesinin yuk
momentinden yeterince buyuk olmalidir.

Motorun kalkis momentinin is makinesinin durma halindeki yiik momentinden biiyiik olmasi zorunludur. Ozel olarak kalkis momenti yiiksek olan
motorlar tretilebilmektedir.

Kalkis suresi elektrik motorlarinda énemli bir parametredir. Motorlar kalkis sirasinda normalden fazla akim gektikleri igin isinirlar, motorlarin zarar
gormemesi igin kalkis stresi ve sikligini sinirlamak gerekir. Kalkis stiresi agagida belirtilen formtle gére hesaplanmaktadir.

Uyt i)m
" 9,55, (M, — M,)

t, :Kalkig suresi (s)
]M :Motorun eylemsizlik momenti (kgm?*)
]Z :Is makinesi gibi parcalarin motor miline gére eylemsizlik momenti
My :Hizlanmada motorun momenti (Nm)
M, :Hizlanmada is makinesinin momenti (Nm)
n : Motorun nominal hizi(d/dak)

Bu formulden hesaplanan kalkig strelerinin gizelgedeki kalkis surelerinden kiigtik olmasi gerekmektedir. Izin verilen kalkis streleri, motorun soguk
durumda ve 1sil denge durumunda olmasina gére degisim gostermektedir. Motorlar sogukken 3 kez, isletme sicakliginda ise 2 kez pes pese kalkis
yapabilir. Bir sonraki kalkis icin motorun yeteri kadar sogumasi gerekir, bu stire takriben 30 dakika kadardir.
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Yapi 3000 d/dak 1500 d/dak 1000 d/dak 750 d/dak

Buyiiklugii

Soguk isletme Soguk isletme Soguk isletme Soguk isletme

63 70 28 100 45

7 50 20 75 30 140 55 140 55
80 40 15 60 25 90 35 90 35
90 35 13 50 20 65 25 65 25
100 32 12 40 17 50 20 50 20
112 30 " 35 14 40 16 40 16
132 28 10 30 12 32 13 32 13
160 26 9 27 10 28 10 28 10
180 24 8 25 9 25 9 25 9
200 22 8 23 8 23 9 23 9
225 20 7 21 8 22 8 22 8
250 19 7 20 7 21 8 21 8
280 18 6 19 7 20 7 20 7
315 18 6 18 6 19 7 19 7

AIY yol vermede sureler yaklasik 3 ile carpiimalidir.

UC BAGLANTISI VE YOL VERME YONTEMLER

Standart olarak trettigimiz 2 ve 4 kutuplu 4kW ve tzerindeki guic degerlerinde 400 V A, 6 kutuplularda 3kW ve tizerindeki gtig degerlerinde
400V A ve 8 kutuplularda 3 kW ve tizerindeki gtic degerleri igin 400 V A baglanti yapiimakta. Bu gt degerlerinden kuigtik gtiglerde 400 V'Y
baglanti yapilmaktadir.

Kutup Sayisi 230/400V A/Y 400/690V A/Y
2ve 4 < 3kW 24k W
6 < 2.2kW 23k W
8 < 1,5kwW 222kW

Yolverme Yéntemleri Dogrudan Dogrudan (6nerilmez)

Y/A veya diger
A BAGLANTI Y BAGLANTI
W2 u2 V2 m Ve

U-V-W = Motor Fazlari
L1-L2-L3 = Enerji Fazlari

U1 V1 W1 ? U1 ? V1 ? W1
| | | | | |

L1 L2 L3 L1 L2 L3

DOGRUDAN YOL VERME

Sincap kafesli bir asenkron motorun en kolay ve masrafsiz yol verme sekli direk sebeke gerilimine baglanmasidir. Bu yéntemin avantajlari diger
yontemlere gore isletme masraflarinin distik olmasi, dezavantajlari ise sebekeden kalkista fazla akim gekerek fazla gtic tiketimine neden olmasi
ve sargilarin kalkis akimlarindan dolayi zorlanmasidir.
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DOLAYLIYOL VERME

Motorlarin yolverme akimlari, sebeke sinir degerlerini astigi durumlarda, akimi sinirlamak igin yildiz —tiggen yol verme kullanabilir. 400 V A olarak
dizayn edilmis bir motora yildiz baglamada yol verilerek yolverme akimi ve yol verme momenti azaltiimaktadir. Faz-faz gerilimi yerine faz-notr
gerilimi motor uglarina verildigi igin gerilim V3 kati azalmakta, akim ve moment ise 3 kat azalmaktadir.

Basit, kuiguk boyutlarda, dustk gticlerde pahali olmayan bir ¢éziim ve direkt yolvermeye oranla dustk kalkis akimi olmasi avantajlari arasinda
sayilabilir.

Ayarlanamayan kalkis karakteristikleri, momentin azalmasi nedeni ile uzun kalkis stresi, yildizdan tiggene gegerken ani moment ve akim
gegislerinin olmasi, agik gevrim olmasi, motor koruma parametrelerini igermemesi ve motora 6 kablo baglantisi yapilmasi gibi dezavantajlari
vardir.

Yildiz tiggen yolvermede yildiz tiggen surelerinin iyi hesaplanmasi gerekmektedir. Motor nominal devrinin %95 'ne ulastiginda yildizdan tiggene
gecilmelidir.

YUMUSAK YOL VERME

Yumusak yol vericiler, gerilimi dustren yol vericilerin iginde en gelismis yol verme yontemidir. Gelismis motor koruma ve operatér arabirim
azellikleri yani sira akim ve momenti mikemmel olarak kontrol edebilirler.

Yumusak yol ericilerin sagladigi temel avantajlar sunlardir;

1- Kalkis stiresince akim ve momentin esnek ve basit olarak kontrol edilmektedir,

2- Gerilim ve akimin kademesiz ve ani degisimlere maruz kalmadan degisiminin saglanabilmektedir,

3-Sik yol vermeye uygun olmasi,

4- Degisken kalkis kosullarinda caligabilmesi,

Motorlarin Elektriksel Korumalari

Motorlarda kullanilan izolasyon sinifina gore sargi sicakliklari belirlenen degerlerin tizerine gikmasini énlemek igin sargi sicakliklari gézlenmelidir.
Isletme sartlar goz 6ntinde bulundurularak izolasyon sinifi secilmelidir.

Genel olarak motorlar asiri akim réleleri ve gecikmeli asiri akim kesicileri baglayarak korumaya galigirlar. Bu tur koruma sekli sadece kalkis aninda
motoru korumaktadir. Oysaki motorun galisma aninda yuk, gerilim ve frekans degismelerinden dolayi sargi sicakligi artmakta ve sargilar korumasiz
kalmaktadir. Sargilarda meydana gelen sicaklik artiglarini takip etmek ve sargi izolasyonunun izin verdigi maksimum degerde motoru devreden
gtkarmak igin koruyucu termik ve termistér uygulanmasi gerekmektedir. Bu yéntem en gtivenilir yantemdir. Sisteme yerlestirilen sigortalar motor
korumasinda hir sey ifade etmemekte sadece sistemi korumaktadir.
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3FAZ,
GERILIM 1400V.

PERFORMANS FREKANS :50H
DEGERLERi KORUMA SINIFI ;IPSSZI

iZOLASYON SINIFI :F
ISLETME SEKLI  :S1

Altiminyum Gévde - Senkron Hizi 750 d/dk (8kutup) A230/Y 400V
. Nominal Nominal Nominal Kalkis Degerleri Devrilme Ayakh
TiP Devir Akim Moment Akim Momen Momenti Motor
AB d/dak 400V Nm W L/L, | M/M,  M/M, [Nom-Mom Agirhg
A A A M./ M, ke.
80 MBA 0.8 /4 675 0.79 2.5 2.3 - 1.8 - 1.8 50 0.60 0.0015 8
80 M8B 0.25 1/3 670 1.00 3.5 3.0 - 1.9 - 1.9 55 0.60 0.0018 9
90S8A 0.37 1/2 665 1.30 5.3 3.3 - 1.6 - 1.6 59 0.70 0.0028 12
90 L8A 0.55 3/4 665 1.74 7.9 3.2 - 1.6 - 1.6 56 0.70 0.0035 14.3
100L8A 0.75 1 670 2.28 11 3.9 - 15 - 1.7 65 0.65 0.0063 18.5
1.1 1.5 660 3.40 16 4.1 - 1.7 - 1.8 65 0.65 0.011 20
100L8B
15 2 690 4.45 21 45 - 15 - 1.7 65 0.62 0.020 23
112 M8A
Altiminyum Gévde - Senkron Hizi1 750 d/dk (8kutup) A400/YBI0V
; Nominal r Nominal e oetare] LT Ayakl
TIP N Akim Ak Momenti Motor
AB Devir 400V Moment Iim Agirhig
d/dak A Nm L/, - ke.
132 S8A 2.2 3 700 6.2 30 11 3.3 - 1.6 1.9 70 0.66 0.028 33
132 M8A 3 4 695 8.1 41 1.2 3.5 - 1.8 1.9 75 0.70 0.035 36
160 M8A 4 55 700 10.4 55 1.2 37 - 16 | 19 | 75 0.65 0.052 65
160 M8B 55 75 710 14.3 74 1.3 3.8 = 1.7 2.0 77 0.65 0.055 74
160L8A 7.5 10 705 18.6 102 1.3 3.8 - 1.7 1.9 77 0.70 0.080 94
Pik Govde - Senkron Hiz1 750 d/dk (8kutup) A400/YBIOV
Nominal . Kalkis Degerleri Devrilme | Verim Giig Atalet Momenti Ayakh
TiP Akim :l‘omlna'l: Akim Moment Momenti . Faktorii Motor
AB 400V o,:" et W/ | M/M, M/m, [Nem-Mom( % Agirhig
A m A A A A M,/ M, n Cosg kgm? kg.
132 S8A 2.2 3 11 3.3 - 1.6 1.9 70 0.66 0.028 44
132 M8A 3 4 695 8.1 41 1.2 3.5 - 1.8 1.9 75 0.70 0.035 52
160 M8A 4 55 700 10.4 55 1.2 3.7 - 1.6 1.9 75 0.65 0.052 80
160 MSB 5.5 7.5 710 14.3 74 1.3 3.8 - 1.7 2.0 77 0.65 0.055 89
160L8A 7.5 10 705 18.6 102 1.3 3.8 - 1.7 1.9 77 0.70 0.080 114
1 15 720 24.1 145 1.7 5.0 = 2.0 22 81 0.80 0.25 172
180 L8A
15 20 730 34 196 1.8 5.8 - 2.0 2.6 89 0.77 0.24 260
200L8A
22 30 730 46.5 290 1.9 5.9 - 2.0 2.6 89.5 0.80 0.78 340
225 M8A
30 40 736 67 390 1.7 5.2 - 2.3 2.1 91 0.70 0.90 410
250 MBA
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YUKSEK VERIMLI MOTORLAR

YUksek
Verim
IE3 Premium verimli
EFF1 Yiksek Verimli IE2 Yiksek Verimli
EFF2 Verimi artiriimis IE1 Standart Verimli
EFF3 Disuk Verimli
Dusuk Verim CEMEP IEC
IEC 6034-30
Gug araligir 1,1-90 kW 0,75-375 kW
Kutup 2-4 2-4-6

CEMEP ile IEC 60034-30:2008 arasindaki bir diger fark ise motor verimlerinin hesaplanma metodudur. IEC 60034-2:1996 standardi yerini [EC
60034-2-1:2007 standardina birakmaktadir. Elektrik motorlarinda kayiplarin ve verimin belirlenmesinde kullanilacak bu yeni standartta ek
kayiplarin hesabi icin daha hassas 6lgtim ve hesap yontemleri kullaniimaktadir. Her iki standartta da belirtilen slgtim metotlar soyledir:

Eski Test Standardi IEC 60034-2:1996 Yeni Test Standardi IEC 60034-2-1:2007

Direk 6l¢tim metodu Direk dlgtim metodu

Endirekt 6lgtim metodu

Ek kayiplar (R ] farkl yik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
Endirekt 6l¢tim metodu belirlenir.

Ek kayiplar(P,) tam yiikteki giris giiciiniin %0,5'i olarak hesaba katilir. Ek kayiplar (P ) 0,1kW'dan 1000 kW'a kadar motorlarda giris gtictintin %2,5
ayiplar(f,) tam ykteki giris glctinn %0.5'i olarak hesaba katilir ile %1'i arasinda degisen oranlarda hesaba katilir.

Ek kayiplar (P ),matematiksel hesaplamalara dayanir.

Stator ve rotor sargi kayiplari 95°C sicakliga gore belirlenir. gt?t?rv_e rotor sargi kayiplar (25°C+6lgulen isi artis degeri)'ne gére
elirlenir.
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50 ve 60 Hz yeni IET, IE2 ve IE3 verim siniflarinin alt sinir degerleri asagidaki tabloda belirtildigi gibidir.

50 Hz Verim Degerleri

0.75 721 721 70.0 77.4 79.6 75.9 80.7 82,5 78.9
1 75.0 75.0 72.9 79.6 814 78.1 82.7 84.1 81.0
51 77.2 77.2 75.2 81.3 82.8 79.8 84.2 85.3 82,5
2.2 79.7 79.7 77.7 83.2 84.3 81.8 85.9 86.7 84.3

3 815 815 79.7 84.6 85.5 83.3 87.1 87.7 85.6
4 83.1 83.1 814 85.8 86.6 84.6 88.1 88.6 86.8
55 84.7 84.7 83.1 87.0 87.7 86.0 89.2 89.6 88.0
75 86.0 86.0 84.7 88.1 88.7 87.2 90.1 904 89.1
1 87.6 87.6 86.4 89.4 89.8 88.7 91.2 914 90.3
15 88.7 88.7 87.7 903 906 89.7 919 92.1 91.2
185 89.3 89.3 88.6 90.9 91.2 90.4 92.4 926 917
22 89.9 89.9 89.2 913 916 90.9 927 93.0 92.2
30 90.7 90.7 90.2 92,0 923 917 93.3 936 92,9
37 91.2 91.2 90.8 925 927 922 937 939 933
45 a7 a7 914 92,9 93.1 92.7 94.0 94.2 93.7
55 92.1 92.1 919 932 935 931 94.3 946 94.1
75 92.7 927 926 93.8 94.0 93.7 94.7 95.0 94.6
90 93.0 93.0 92.9 94.1 94.2 94.0 95.0 95.2 94.9
110 93.3 93.3 93.3 94.3 94.5 94.3 95.2 95.4 95.1
132 935 935 935 94.6 94.7 9.6 95.4 956 95.4
160 93.8 93.8 93.8 94.8 94.9 94.8 95.6 95.8 95.6
200-375 94.0 94.0 94.0 95.0 95.1 95.0 95.8 96.0 95.8

60 Hz Verim Degerleri

0.75 77.0 78.0 73.0 75.5 82.5 80.0 770 85.5 82.5
11 78.5 79.0 75.0 82.5 84.0 85.5 84.0 86.5 87.5
1.5 81.0 81.5 770 84.0 84.0 86.5 85.5 86.5 88.5
2.2 81.5 83.0 78.5 85.5 87.5 87.5 86.5 89.5 89.5
3 84.5 85.0 83.5 87.5 87.5 875 88.5 89.5 89.5
86.0 87.0 85.0 88.5 89.5 89.5 89.5 91.7 91.0

5.5 87.5 87.5 86.0 89.5 89.5 89.5 90.2 91.7 91.0
75 87.5 88.5 89.0 90.2 91.0 90.2 91.0 92.4 91.7
" 88.5 89.5 89.5 90.2 91.0 90.2 91.0 93.0 9.7
15 89.5 90.5 90.2 91.0 92.4 91.7 917 93.6 93.0
18.5 89.5 91.0 91.0 91.0 92.4 9.7 91.7 93.6 93.0
22 90.2 91.7 91.7 91.7 93.0 93.0 92.4 94.1 94.1
30 91.5 92.4 91.7 92.4 93.0 93.0 93.0 94.5 94.1
37 91.7 93.0 91.7 93.0 93.6 93.6 93.6 95.0 94.5
45 92.4 93.0 92.1 93.0 94.1 93.6 93.6 95.4 94.5
55 93.0 93.2 93.0 93.6 94.5 94.1 94.1 95.4 95.0
75 93.0 93.2 93.0 94.5 94.5 94.1 95.0 95.4 95.0
90 93.0 93.5 94.1 94.5 95.0 95.0 95.0 95.8 95.8
110 94.1 94.5 94.1 95.0 95.0 95.0 95.4 96.2 95.8
132 94.1 94.5 94.1 95.4 95.4 95.0 95.8 96.2 95.8
160 77.0 78.0 73.0 75.5 82.5 80.0 770 85.5 82.5
200-375 78.5 79.0 75.0 82.5 84.0 85.5 84.0 86.5 87.5
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Verim degerlerinde [ (100 - Verim) x 0,15 ] kadar tolerans vardir. Yani fiili motor test sonuglarinda gikan verim degeri belirtilen IE limit degerinden
bu tolerans kadar dstk ise belirtilen verim sinifinda oldugu kabul edilir.

Yuksek verimli motorlar, standart motorlar ile ayni mekanik ozelliklere sahiptir. Ayrica ayni standartlar ve ayni normlara uyumluluk gosterir.
AEMOT Motorlar RAL 5023 (DIN1843]) agik mavi koruyucu boya ile boyanir.

YUKSEK VERIMLI MOTORLAR ICIN ENERJI TASARRUF HESABI

Enerji verimliligi genel tanimiyla enerjinin beklenen ise yonlendirilmesi ve kayiplarin azaltiimasidir.
Elektrik motorlarinda verim = Motor milinden alinan glic / Sebekeden cekilen gtic
Sebekeden gekilen glic = Motor milinden alinan guig + Kayiplar
Yuksek verimli motorlarda olusan kayiplar (stator ve rotor sargi kayiplari, demir kayiplari, surtiinme ve vantilasyon kayiplari) standart motorlara
gore daha dusutktur. Dolayisiyla sebekeden gektikleri gtic dustk verimli motorla gore dustk oldugu igin, galistiklari stirece enerji tasarrufu saglarlar.
Yuksek verimli motorlarin dustik verimli motorlara tercih edilebilmesinin analizini yaparken gerekli olan enerji tasarrufu hesabini yapabilmek igin
asagidaki bilgilerin bilinmesi gerekir;

¢« Mevcut motorun anma guict ve devri (Etiket bilgilerinden elde edilebilir)

¢« Mevcut motorun verimi (Lutfen bize daniginiz)

» Motorun ytiklenme orani (Bilinmedigi durumlarda %80 olarak dustnulebilir.)

¢ Motorlarinyillik toplam galisma saati
Bu hilgiler 1siginda toplam tasarruf hesab;

K=t.Py.x.k. T =)
. Yilhk toplam tasarruf TL
t :  Yillik toplam galisma saati H
py : Motorunanma gici kw
x : Motorun ytiklenme orani (%80 ise x=0,80 olarak hesaba katilir.) -
k : Elektrik enerjisinin birim fiyati TL/KWh
: Mevcut motorun verim degeri (%87 ise n=0,87 olarak hesaba katilir.) -
Mg+ Yiiksek verimli motorun verim degeri (%89 ise nie = 0,89 olarak hesaba katilir.) -

Bu formul ile toplam tasarruf hesaplandiktan sonra ilk yatirim maliyetinin yapilan tasarruf ile kendini ne kadar zamanda amorti edecegi
hesaplanabilir.Ornek verilecek olursa;
7 guin 24 saat calisan 4 Kw 1500 d/d pompa uygulamast igin enerjinin birim fiyati 15 kurus/kWh olmak tizere, |E2 elektrik motorunun IET elektrik
motoruna kiyasla saglayacagi yillik enerji tasarrufu su sekilde hesaplanabilir ;

s |[E2 elektrik motoru sebekeden 4 / 0,866 = 4,619 kW gtic ceker ve giinde 4,619x24 = 110,86 kWh enerji tuketir

o Elelektrik motoru sebekeden 4/ 0,842 = 4,751 kW glic geker ve glinde 4,751x24 = 114,02 kWh enerji tuketir,
Bu sartlarda IE2 elektrik motoru IE1 motora kiyasla gtinde;

¢ 3,16 kWh enerji tasarrufu,

¢ 3,16x0,15 = 0,474 TL para tasarrufu saglar,

o yillik tasarrufise 773 TL olur.

Uluslararasi kabul gérmus 4 kW 4 kutuplu IET motorun liste fiyatinin 414 TL ve ayni guigteki [E2 motorun liste fiyatinin 482 TL oldugu kabul edilirse
IE2 motorun yatinm maliyeti1yildan kisa bir zaman iginde kendisini amorti etmesi beklenir.
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3FAZ,
GERILIM 1400V.
FREKANS 150 Hz.

KORUMASINIFI  :IP55
iZOLASYON SINIFI :F
ISLETME SEKLI ~ :S1

Senkron Hiz1 3000 d/dk A230/Y400V
. Nominal Nominal Nominal Kalkis Degerleri ] Atalet Momenti Ayakh
i Devir Akim | ment Akim Moment Motor
AAH/ABH 400V /1 ./ /M, M./M, Agirhg
d/dak Nm 2 kg
. kgm
63 M2A 018 | 1/4 2740 0.5 0.62 4 . 2.3 - 2.3 64 0.81 0.00016 4
63 M2B 025 | 13 2765 0.68 0.86 43 . 23 . 2.3 74 0.81 0.00020 45
71 M2A 037 | 112 2765 1.02 13 43 . 2.3 y 2.3 74 0.79 0.00035 55
71 M2B 055 | 3/4 2800 1.44 1.9 4.9 - 2.3 - 2.3 74 0.81 0.00045 6.4
80M2A 075 1 2890 1.66 248 6 - 24 - 23 | 774 0.74 0.00T1 8.5
80M2B 11 15 2880 24 3.65 61 = 24 = 23 | 796 0.8l 0.0011 13
90S2A 15 2 2910 32 4.92 6.2 - 25 - 25 | 813 0.80 0.0020 155
90L2A 2.2 3 2900 47 7.24 6.8 = 2.8 = 28 | 832 0.80 0.0020 16.
100L2A 3 4 2910 5.95 9.85 72 - 24 - 26 | 846 0.85 0.0046 23
100L28B 4 55 2840 8.2 13 21 6.3 = 3 31 | 858 0.84 0.0050 235
Senkron Hiz1 3000 d/dk A400/YB90V
Nominal | Nominal [\ . Kalkis Degerleri Devrilme Giig AtaletMomenti | Ayakl
TiP . Akim Momenti Faktorii Motor
Devir Moment Akim Moment Motor
AAH/ABH d/dak 400V Nm /1, L/, | M/M, M/M, | Oram Agirhg:
A A A A A M./ M, Cosg kgm? kg-
T12M2A 4 55 25 76 - 24 0.82 0.0059 29
112M28 55 75 2910 1.8 18 21 6.4 - 24 | 25 87 0.79 0.0070 30
13252A 55 75 2930 10.7 18 2.3 7 - 22 28 87 0.82 0.019 42
132528 75 10 2948 13.9 243 26 77 - 2.5 3 88.1 0.88 0.022 54
132 M2A 9 122 2935 18.4 29 23 7.0 - 26 | 36 86 0.84 0.022 53
132M28 | 11 15 2900 244 35 23 6.8 - 27 | 29 | 876 | 083 0.025 54
160M2A n 15 2945 19.9 357 21 6.5 - 21 | 26 | 894 | 088 0.040 65.5
. 23 | 28 | 903 0.87 0.50 85
160M2B 15 20 2945 275 48.64 2.3 7.1
76 . 25 | 29 | 909 0.89 0.50 130
160L2A 185 25 2950 33 60 25 :
; - 24 | 31 | 913 0.90 0.0868 153
180M2A 22 30 2950 38.6 7.2 22
o - 23 | 27 92 0.90 0.16 225
200L2A 30 40 2965 52 96.6 - '
6.9 - 23 | 27 | 925 0.90 0.16 250
200L2B 37 50 2965 64 9.2 =
ae - 23 | 27 | 929 0.89 0.24 341
225M2A 45 60 2965 785 145 - oo ] oa | 25 | 032 0.90 0.45 240
250M2A 55 75 2970 CIN 176.9 = s i ; a5 | e ey B =0
280S2A 75 100 2975 127 240 - s i 2 23 | 941 0.90 0.65 520
280M2A 90 120 2975 153 289 = 67 - B 24 | 943 0.87 0.73 900
31552A 110 150 2977 190 355 - 64 - 18 | 23 | 946 0.86 0.78 900
315M2A 132 | 15 2979 230 425 = 6.4 - 18 | 22 | 948 0.86 0.79 905
315M2B 160 210 2975 278 511 - 55 - 23 26 | 956 0.88 0.82 930
315L2A 185 | 250 2970 310 595 - 55 - 22 =239 0:87 0:9 1015
315L28 200 | 270 2960 335 645 -

www.aemot.com.tr 29




IE2

TiP m
63 M4A 0.12 1/6
63 M4B 0.8 /4

63 M4C 0.25 1/3

71M4A 0.25 1/3
71M4B 0.37 172
71M4C 0.5 0.7

80 M4A 0.55 3/4
80M4B 0.75 1

80 M4C 11 1.5
90S4A 11 1.5
90L4A 15 2
90 L4B 2.2 3
100L4A 2.2 3
100L4B 3 4

N;mipal N:T(‘Iil:al
ddak | 400V
A
1315 0.42
1320 0.58
1335 0.85
1325 0.79
1375 112
1345 1.50
1400 147
1410 1.85
1400 2.65
1435 2.50
1430 3.40
1382 548
1435 4.88
1435 6.5

TiP

T112M4A 4 5.5
112 M4B 5.5 7.5

132S4A 55 75
132M4A 7.5 10
132M4C 11 15
160M4A i Iz
160L4A 5 20
18.5 25

180M4A
22 30

180L4A
30 40

200L4A
37 50
225S4A 45 60
225M4A = .
250M4 75 100
280S4A 90 120

280M4A 10 | 150
31554A 132 | 175
315M4A 160 210
315M4B 185 | 250
315L4A 200 | 270

315L4B

Nominal poninal
Devir 4A.g:)"\‘[
d/dak A
1400 124
1465 11.4
1455 15.6
1409 243
1460 21.6
1460 29.8
1470 865
1470 417
1470 55
1475 67
1475 79.5
1480 96.5
1484 137
1482 158
1489 208
1488 235
1489 335
1480 320
1480 320
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Nominal

Moment

0.88
1.30
173
1.8
2.5
3.3
3.7
SH|
76
732
10
15.2
14.65

19.97

Nominal
Moment

38
35.85
49.23

75
71.95

98
120.2

143
195
240
291.3
355
483
580
705
850
1027
1193
1290

Senkron Hizi1 1500 d/dk

Kalkis Degerleri

Akim Moment
L/1 L/, M./M, M./M,
A A A A
3.0 - 19 -
3.0 - 1.9 -
3.0 - 2.6 -
3.2 = 1.7 =
3.7 - 2.0 -
3.2 - 2.2 -
47 - 2.3 -
5 = 2.5 =
3.77 - 2.58 -
6.6 = 2.9 =
6.5 - 3.2 -
3.36 = 1.86 =
6.5 - 3.2 -
6.2 = 2.7 -

Senkron Hiz1 1500 d/dk

Kalkis Degerleri

Akim Moment
L/, L/1, M/M, M./M,

A A A A

- 7 - 29
- 4.8 - 24
- 7.8 - 3

- 7.7 - 3.2
- 59 - 2.6
- 71 - 2.6
- 71 - 25
- 7.2 - 2.7
- 6.5 - 2.8
- 7.4 - 3.1
- 7.7 - &)

- 71 - 3

- 7 - 2.6
- 6.8 - 2.2
- 71 - 2.6
- 6.9 - 2.1
- 5.8 - 2.1
- 53 - 2.2
- 52 - 2.3
- 52 - 2

Devrilme
Momenti
Orani

M,/ M,

2.0
2.0
2.7
1.7
2.0
23
24
3.2
2.6
3.6
3.5
21

3.7

62.5
63
67

67.6
75

79.6

75.0

81.4

82.8
78

82.8

83

Giig

Faktorii

Cosop

0.77
0.76
0.68
0.78
0.76
0.74
0.80
0.74
0.80
0.77
0.76
0.74
0.77

0.78

Giig

Faktorii

Cos¢

0.80
0.85
0.85
0.78
0.80
0.81
0.80
0.82
0.83
0.84
0.84
0.87
0.87
0.87
0.87
0.79
0.87
0.72
0.87
0.87

3FAZ,

GERILIM 1400V.
FREKANS 150 Hz.
KORUMASINIFI  :1P 55

[ZOLASYON SINIFI :F
ISLETME SEKLI  : ST

A230/Y 400V
Atalet Momenti Ayakh
Motor
Agirhig
REmE ke.
0.0003 4
0.0004 4.5
0.0004 4.7
0.0006 5
0.0008 6.1
0.0008 6.2
0.0015 8.1
0.0018 10.4
0.0018 9.7
0.0035 16
0.0048 17
0.0035 16.7
0.0058 22
0.0063 24.5
A400/YB90V
AtaletMomenti | Ayakl
Motor
Agirhig
kgm? kg.
0.018 33
0.018 31
0.028 48
0.030 55.5
0.16 54
0.05 72
0.07 87
0.170 160
0.183 180
0.24 235
0.44 347
0.51 350
0.795 430
0.90 527
1.03 596
1.30 860
1.50 940
1.60 947
1.83 990
1.90 1070




2

Senkron Hiz1 1000 d/dk

Kalkis Degerleri

Tip Alim Moment Akim Moment
AAH/ABH mn 400V Nm WL WL | M/M, M/M,
A A A A A
71 M6A 0.18 1/4 835 0.75 2.3 - 2.0 -
71 M6B 0.25 1/3 860 0.80 2.7 3.0 - 2.0 -
80 M6BA 0.37 1/2 905 1.28 3.9 3.3 - 1.9 -
80 M6B 0.55 3/4 900 1.90 5.8 3.2 - 2.0 -
90S6A 0.75 1 940 2.15 7.62 45 - 2.3 -
90L6A 1.1 1.5 935 8 11.25 4.5 - 2.3 -
100L6A 1.5 2 940 3.70 15.25 45 - 2.1 -
TI2MBA 2.2 3 945 55 22.2 5.0 - 2.0 -

Devrilme
Momenti
Oram

M./ M,

2.0

2.0

21

2.8

2.6

25

2.7

Senkron Hiz1 1000 d/dk

. Nominal . Kalkig Degerleri
TiP Nominal Akim Nominal
AT Devir 4o0y | Moment Akim Moment
m d/dak Nm L/1, L/l | M/M, MJ/M,
. A A A A
132S6A 3 4 960 71 29.8 - 5.5 - 2.1
132MBA 4 5.5 965 9.05 39.6 - 5.2 - 2.2
132M6B 55 75 965 12.3 54.4 - 5 - 2.1
160MBA 7.5 10 970 17 73.8 - 6 - 2
160L6A 1 15 965 24.8 108.8 - 6 - 2.2
15 20 975 30.6 147 - 6 - 2.5
180L6A
18.5 25 975 36.4 181 - 6.5 - 2.5
200L6A
22 30 975 42.5 215.5 - 7 - 2.5
200L6B
30 40 980 57.5 292.4 - 6 - 2
225MBA
37 50 980 69.5 360.5 - 6 - 2.6
250MBA
45 60 990 93.1 434 - 6.9 - 2.5
280S6A 55 75 990 100 530 - 7 - 2.1
2BOMBA 75 | 100 990 140 724 - 5 - 1.8
315S6A 90 120 989 163 874 - 5.6 - 1.9
315MBA 110 150 991 236 1060 = 5.4 - 2.1
315M6B 132 175 985 237 1285 - 5 - 1.85
315L6A 160 210 985 275 1545 - 5 - 1.90
315L6B

Devrilme
Momenti
Oram

M./ M,

2.6

2.7

2.7

2.9

2.6

2.1

2.9

23

24

2.9

25

2.5

Verim

%

54

60

69

72

75.9

781

79.8

81.8

86

87.2

88.7

89.7

90.4

90.9

91.7

92.2

92.7

93.1

94

94

94.3

94.5

94.9

3FAZ,

GERILIM :400V.
FREKANS :50 Hz.
KORUMASINIFI ~ :IP55
iZOLASYON SINIFI :F
ISLETME SEKLI : Sl
A230/Y400V
Giig Atalet Momenti Ayakh
Faktérii Motor
Agirhg
Cosg kgm? kg
0.69 0.0006 5.4
0.72 0.009 6.3
0.72 0.0015 7.8
0.72 0.0018 9
0.66 0.0036 15.4
0.68 0.0040 16.2
0.72 0.0090 22
070 0.013 26.5
A400/YB90V
Giig Atalet Momenti Ayakh
Faktérii Motor
Agirhg
Cosg kgm? kg
0.75 0.035 49
0.75 0.040 52
0.73 0.080 88
0.72 0.10 91.5
0.79 0.22 165
0.81 0.24 240
0.83 0.30 248
0.82 0.64 346
0.83 0.95 430
0.84 1.50 488
0.85 1.75 530
0.82 2 840
0.84 23 882
0.71 2.4 892
0.84 2.55 902
0.85 2.75 1010
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COK DEVIRLI MOTORLAR

Ayni gévdeden ikiden fazla farkli sarg ile farkli devir ve guic elde edilmesine “gok devirli motor” denir. Verim ve tretim zorluklarindan dolayi genellikle
cift devirli olarak tretimleri yapilir.

Gift devirli asenkron motorlar, yapi ve galisma 6zelligi bakimindan tek devirli asenkron motorlarla aynidir.

Cift devirli motorlar, sargi sekline gére dahlander ve iki ayri sargili olmak tizere iki sekilde yapilir;

Dahlander Baglantili Motorlar

Statora yerlestirilen tek bir sargidan, sadece 1/2 oraninda iki farkli devir elde edilebilen motorlardir. Performans degerleri tablosunda 4/2 ve 8/4
kutuplu motorlar dahlander sargil motorlardir.

ki Ayri Sargili Baglantili Motorlar

Statora yerlestirilen iki ayri sargidan iki farkli devir elde edilebilen motorlardir. Performans degerleri tablosunda 6/4 ve 8/6 kutuplu motorlar iki ayri
sargili motorlardir.
Cift devirli motorlar Sabit Moment ve Degisken Moment olmak tizere iki farkli uygulamaya gore tasarimlari yapilir;

Sabit Momentli Cift Devirli Motorlar

Sabit momentli motorlar kalkis aninda yiksek moment gereken,diistik devirde ise sabit moment gereken uygulamalarda

kullanilir. Kompresér,takim tezgahlari,ving vs. uygulamalarda bu tip motorlar kullanilir. Her iki hizda motorun gticti ve akimi degisir. Yuksek hizda
guict buyuktur. Moment formultune gore( M=975*P/n) moment sabit, dustik hizda guig de dustik olmasi gerekir. Yuksek hizda ise giictin ytiksek
olmasi gerekir.Bu tir motorlarda dusuk devirde ihtiyag duyulan yiksek moment, cikis gticti olabildigince yuksek tutularak elde edilebilir.

Sabit Moment uygulamasi igin Dahlender sargili motorlarda C/YY, iki ayri sargil motorlarda ise Y/Y baglanti yapilir.

Degisken Momentli Cift Devirli Motorlar

Degisken momentli motorlar,kalkis aninda yuksek moment gerektirmeyen,dustk devirde ise devrin karesiyle azalan moment gerektiren
uygulamalarda kullanilir. Yuksek hizda moment ve gtig yuksek, distk hizda moment ve guig de dusuktar.
Degisken moment uygulamas igin Dahlender sargili motorlarda Y/YY, iki ayri sargili motorlarda ise Y/Y baglanti yapilir.

3 Fazli, cift devirli motor klemens baglantilari

Dahlender Sargili ki Ayri Sarg
Lt L L3 LF L2 L3
]| o
@ @ = l f '_w @O | @0
®O0|00® OOO|(OO®
1] [
Dustk Devir Yuksek Devir Dusuk Devir Yuksek Devir
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3FAZ,

GERILIM 1400V.
FREKANS 150 Hz.
YAPI BIGIMi :B3

KORUMASINIFI  :IP55
[ZOLASYON SINIFI :F
ISLETME SEKLI  : ST

Senkron Hiz11500 / 3000 d/dk ( 4/2 kutup) DAHLENDER BABLANTI( A/ YY)

Nominal Devir Nominal Nominal Akim Kalkis Degerleri B3
TiP Moment
Devrilme Motor
Agirhg
A(400V)
a8 I I M N

7IM4/2A 021 028 1340 2685 1.5 1 585 549 07 0.9 3 31 1.6 1.6 1.8 1.8 5
71M4/2B 0.3 043 1375 2765 21 1.5 652 614 0.9 1.23 3.7 3.8 1.8 1.8 2 2 6
80M4/2A 0.5 0.6 1380 2775 3.5 21 73 656 128 169 3.9 4 17 17 2 2 8
80M4/2B 0.7 085 1395 2840 4.8 28 73 654 1637 203 43 4.3 1.8 1.8 2.1 2.1 10
90S4/2A 11 1.4 1385 2820 7.6 4.7 4 71 27 358 4.2 4.3 1.6 1.6 1.9 2 12
90L4/2A 1.5 1.9 18370 2830 105 64 735 745 362 44 4.9 5.3 1.9 1.9 2 21 15
100L4/2A 2 2.4 1400 2855 13.6 8l 80 80 4.7 5.81 5 5 1.8 1.8 21 21 20
100L4/2B 2.6 31 1405 2875 177 103 792 773 582 748 5.6 5.6 2.3 2.4 2.4 2.4 22
112M4/2A 3.7 44 1405 2865 25.1 477 77 703 837 14 5.6 5.6 2 2.2 2.3 2.3 28
13254/2A 4.9 5.9 1450 2905 323 194 801 738 108 13 6.3 6.3 17 1.6 2.2 2.2 38
132M4/2A 685 8 1430 2990 454 264 79 769 15 17 6.9 6.9 2 21 2.6 2.6 48
160M4/2A 9.5 il 1455 2920 624 36 853 823 19.9 221 6.7 6.7 2 1.8 2.4 2.4 Al
160L4/2A 12 14.5 1455 2930 78.8 473 863 857 25 285 76 76 2.4 2.2 2.9 2.9 106
180M4/2A 15 18 1460 2940 981 585 849 815 3I 37 6.7 6.7 21 2.2 3.2 3.2 163
180L4/2A 18 21.5 1460 2940 mN77 598 852 823 35 45 6.4 6.4 2 2.2 31 31 184
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3FAZ,
GERILIM :400V.
FREKANS :50 Hz.
KORUMASINIFI  :IP55
IZOLASYON SINIFI :F
ISLETME SEKLI  :S1

Senkron Hiz1 750 /1500 d/dk ( 8/4 / kutup) DAHLENDER BAGLANTI ( A/YY)

Nominal Devir Nominal Nominal Akim Kalkig Degerleri B3
TiP Moment
Devrilme Motor
Momenti
Agirhg
A(400V)
. s,

80M8/4A 018 032 670 1355 26 23 461 546 087 077 2.5 2.4 13 1.3 1.6 1.6 8
80m8/4B 025 04 670 1380 3.6 28 49 66 112 1.00 2.8 SIS 1.3 1.3 1.6 1.6 9
90S8/4A 035 0.5 675 1405 4.9 3.4 56.7 767 140 110 2.5 3.2 1.3 1.3 1.6 1.6 12
90L8/4A 0.5 0.7 640 1370 75 49 613 77 1.80 1.58 3.0 3.5 14 1.5 17 1.8 15
100L8/4A 0.7 11 675 1380 9.9 76 78 78 250 252 3.3 3.5 17 1.6 2 19 20
100L8/4B 0.9 1.5 700 1400 123 102 672 818 300 330 35 3.6 1.8 1.6 2 1.9 22
112M8/4A 14 2.2 710 1415 188 149 676 681 495 540 36 44 1.4 1.5 17 1.8 28
132S8/4A 1.8 3. 715 1415 241 203 72 813 6.0 6.3 4.3 5.4 2.0 1 2.3 1.8 33
132M8/4A 2.2 3.3 705 1420 298 222 738 799 6.5 70 4.2 5.2 2.0 1.3 2.3 1.8 40
132M8/4B 2.8 4.7 715 1430 374 314 734 813 9.2 10.0 4.3 5.4 2.0 1.3 2.3 1.8 50
160M8/4A 4. 6.5 710 1415 538 439 727 812 126 133 4.0 5.4 2.0 14 2.3 1.8 68
160L8/4A 5.1 10 730 1450 66.7 659 778 86 16.7 20.1 4.2 5.9 2.2 17 2.4 2 10
180L8/4A 10 16 730 1460 130.8 104.7 821 86 268 339 5.2 6.2 1.9 2 2.2 2.2 169
200L8/4A 15 19 740 1470 1936 1234 852 89 37 4] 4.2 5.9 2.2 1.7 2.4 2 240
200L8/4B 16 24 745 1475 2051 1554 851 89.2 40 47 5.2 6.2 19 2 2.2 2.2 260
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3FAZ,

GERILIM :4000V.
FREKANS :50 Hz.
KORUMASINIFI  :IP55
[ZOLASYON SINIFI :F
ISLETME SEKLI  : ST

Senkron Hiz1 1000 /1500 d/dk ( 6/4 kutup) DAHLENDER BABLANTI [ A/YY)

Nominal Devir Nominal Nominal Akim Kalkis Degerleri B3
TiP Moment
Devrilme Motor
Agirhg
A(400V)
a8 I I M N

7IM6/4A 012 018 940 1430 1.2 1.2 432 66.6 0.7 066 19 2.3 1.5 1.6 1.6 17 5

71M6/4B 018 022 890 1415 19 1.4 445 59.3 0.9 0.78 2 2.5 1.6 1.6 17 1.8 6

80M6/4A 022 32 956 1455 2.2 21 66.6 727 082 095 23 2.9 1.8 1.6 1.9 17 7

80M6/4B 026 04 930 1440 27 2.6 619 714 096 118 2.4 3 1.9 1.3 2 1.9 9

90S6/4A 038 65 905 1430 4 4.3 61.3 714 108 17 3 4.3 1.6 19 1.8 2.2 12
90L6/4A 0.55 09 905 1435 5.8 5.9 65.4 72 1.57 238 3.2 4.9 1.9 1.9 2 2.3 15
100L6/4A 0.9 1.3 920 1430 9.3 8.7 677 747 243  3.07 3.5 4.9 17 1.8 1.8 2.3 20
100L6/4B 11 17 930 1430 1.3 N4 688 752 296 408 39 5 17 1.6 1.8 2 22
112M6/4A 1.5 2.3 960 1445 149 152 717 769 45 592 4.2 5 1.8 2 2.2 2.3 24
132S6/4A 2 31 955 1435 20 206 717 745 56 8 4.3 4.8 17 17 1.9 2 33
132M6/4A 2.8 4.3 945 1420 283 289 767 798 585 95 44 4.7 17 17 1.9 19 40
160M6/4A 4.3 6.6 960 1445 427 437 803 829 101 13.8 4.7 5.2 1.6 1.6 2 21 68
160L6/4A 5.7 8.7 960 1440 567 577 813 84 138 18 4.5 5 1.6 1.6 21 2 10
180L6/4A 9.5 15 985 1475 924 969 843 80 22 356 45 5 1.6 1.6 2 2 165
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3FAZ,
GERILIM :400V.
FREKANS :50 Hz.
KORUMASINIFI  :IP55
IZOLASYON SINIFI :F
ISLETME SEKLI  :S1

Senkron Hiz1 750 /1000 d/dk ( 8/6 kutup) DAHLENDER BAGLANTI( A/ YY)

Nominal Devir Nominal Nominal Akim Kalkis Degerleri B3
TiP Moment
Devrilme Motor
m Momenti
. il 78 DT T DY L M
ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ

80M8/6A 012 018 695 940 16 1.8 352 514 078 082 21 2.8 1.6 17 18 1.8 7
80m8/6B 018 028 670 945 26 25 474 61 085 95 2.1 2.8 1.6 1.7 1.8 1.8 9
90S8/6A 0.3 0.4 675 930 4.2 4.1 526 625 11 1.25 2.4 31 1.5 17 1.6 19 12
90L8/6A 0.4 55 680 925 5.6 57 548 625 160 1.7 2.5 3 1.7 1.6 1.8 1.8 15
100L8/6A 0.6 085 695 950 82 85 583 659 22 2.6 29 3.6 1.5 1.6 17 1.8 20
100L8/6B 0.8 11 680 935 111 1 603.1 66.2 2.9 3.3 219 3.4 1.5 1.6 1.8 1.8 22
112M8/6A 12 1.8 710 960 161 179 655 72 4.2 5.5 3.5 4.3 1.8 19 2 21 24
132S8/6A 1.5 2.2 715 955 20 22 62.6 726 5.5 6.2 3.3 3.8 1.6 1.6 1.9 1.8 33
132M8/6A 1.8 2.4 715 965 24 237 706 787 56 6.4 3.7 4.6 17 1.6 2 21 38
132M8/6B 2.3 3.3 710 950 309 332 717 775 6.8 8.3 3.7 4.2 17 1.6 1.9 1.9 40
160M8/6A 4 5.3 720 970 531 522 767 80.6 109 135 4.2 5 17 1.6 2 2 68
160L8/6A 5.4 7.2 725 965 711 713 796 8l4 147 16.4 5.1 5.1 2.1 17 2.5 2.2 10
180L8/6A 78 10.5 730 980 102 1023 796 817 205 247 5.6 5.8 21 17 2.2 2.2 184
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BOYUTLAR

ALUMINYUM SERISI
IM B3

[u]=]

IMBSve VI
Flans élguleriicin sayfa 43 bakiniz

\C] Kut
Boymu Se'ijylusilJ
63M 2-4 100 28.5 123 125 1085 875 60 - 80 30 30 100 40 78 63 7 10
™ 2-8 112 31 135 1385 117 74 83 125 90 29 29 110 45 84.5 7 7 10
80M 2-8 125 34 153 156 118 78.5 83 125 100 35 35 124 50 105.5 80 9.5 135
90S
9oL 2-8 140 3235 168 174 130 875 83 160 100125 345 59.5 149 56 118 90 10 14
100L 2-8 160 40 198 195 138 82 112 160 140 44 44 174 63 125 100 12 16
IE2

100L4 28 160 40 198 195 138 82 112 160 140 44 44 174 63 152 100 12 16

112M  2-8 190 46 226 2195 152 97 112 180 40 45 45 176 70 W5 112 12 16
1828 58 26 50 256 259 195 135 112 220 40 59 S0 180 g9 4505 132 14 6
132 M 178 g8 218

IE2 50
132 52 2 216 50 256 259 195 135 112 220 178 50 88 218 89 1625 132 14 16

160 M _ 210 70 256
160 L 2-8 254 60 300 3185 222 140 162 250 254 70 1% 300 108 183 160 7 19
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ALUMINYUM SERISI

IM B35
LT e (0 ]
: 0 |
| . S s -
Tl £ il ke II'. | |$£— __': -—|I 1-
= o I | B W Frpe S - o SO | T
w _1 s -..I I| Ill.l Ir_/ " \._"I ll'l | o
F =0 o (R H U
L fEr - \ | 1 3 J i !
a I"-II all R |:Fr.t|\“"-— s _l
7 A=} | K L e
J REepc 8 Ca —efe-EE *-_‘Jrjn _J
e B8 oc W
IM B14

Yapi
Boyutu
63 M
M

80 M

90 s
NOL

100L

IE2
100 L4

112M
132S
132M

IE2
13282

160 M
160 L

Kutup
Sayisi

2-8

212.5
241.5

284

331

372

399

397

452.5
490.5

490.5

588
632

KISl www.aemot.com.tr

242.5
279.5

334

389

438
465
465

551.5
589.5

589.5

721
765

83

120

120
120

120

120

162

406
406
438

498.5
536.5

536.5

638
682

"
14

24

28

28
28

M4
M5
M6

M8

M10

M10
M10

M12

M12

M16

23
30

40

50

60

60
60

80

80

110

40

50

50
50

70

70

90

12.5
16

21.5

27

31

31
31

41

41

45

X
14

19

19

24

24
24

38

38

42

M4
M5

M6

M8

M8

M8
M8

M12

Mi12

Mi6

23
30

40

40

50

50
50

80

80

110

32

40

40
40

70

70

90

10

10

12

12.5
16

21.5

21.5

27

27
27

41

41

45



PiK DOKUM SERISI
IM B3

D

l:'\_\_ —"l (k] r_
-\_.___t_\_

IMBS ve Vi
Flang 6lctleriigin sayfa 43 bakiniz

(=7

EE —=r

Yapi Kutup
Boyutu  Sayisi

132 S 140 180

132M 2-8 216 50 256 259 195 166 122 220 178 50 - 218 89 162.5 132 14 16
145232 2 216 50 256 259 195 135 112 220 178 50 = 218 89 162.5 132 14 16

160 M 210 . 256

160 L 2-8 254 60 300 313.5 222 193 152 250 254 70 300 108 183 160 7 19
*160 grubunda mapa Ustte
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PiK DOKUM SERISI
IM B35

& ¥ S
Ilrff‘}f.-"_"-\-y ; -
W (G+He

IM B14

@

Yapr Kutup

Boyutu Sayisi

1328 ,_ 452.5 551.5 498.5
132M 2-8 490.5 589.5 117 536.5 38 M12 80 70 5 10 41 38 M12 80 70 5 10 41

1'352282 2 4905 5895 120 5365 38 M12 8 70 5 10 41 38 M2 8 70 5 10 4

160M  o_ 588 721 638
160L 2-8 632 765 132 682 42 M16 110 90 10 12 45 42 M16 110 90 10 12 45
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PiK DOKUM SERISI
IM B3

1,

|:||:i'll N 1: :Qj‘

S
¥

IMBS ve Vi
Flans dlgdileri igin sayfa 43 bakiniz

= LC pte—. B, i}
e
BEE - Ao —]
" ER = arl— F 8
i en-
iz afe— f==—=1
b __L;*E"L FEC =
o8 —rj—1 EE
Yapi Kutup
Boyutu  Sayisi
180 M 241 281
18OM 28 279 65 344 3465 2505 2105 152 300 24 64 105 2B 42 149 180 7 19
200L 28 318 72 390 3865 290 249 185 - 305 75 75 355 133 183 200 19 23
2255 46 . 80 436 4325 319 266 185 - 286 80 106 370 149 255 25 20 23
25M 455 80 436 4325 319 266 185 - 311 80 106 370 149 230 225 20 23
250M 2, 406 90 486 480 363 293 250 -~ 349 90 90 410 168 2065 250 20 24
280 2, 457 95 536 5425 386 323 2785 -- 368 100 151 490 190 2795 280 23 25
280M % 457 95 536 5475 386 323 2785 — 419 100 151 490 190 2285 280 23 25
3I5s 2% 508 120 630 627 505 4075 370 - 406 125 180 550 216 373 315 25 27
3IsM 2 508 120 630 627 505 4075 370 - 457 125 180 550 216 322 315 25 27
2
S15L 46 508 120 630 627 505 4075 370 - 508 125 180 600 216 271 315 25 27
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PiK DOKUM SERISI
IM B35

616 731 668
180 L 2-8 656 il 132 708 48  M16 110 90 5 14 51.5 42 Mi6 110 90 10 10 41

200L 28 7505 8655 155 -— 55 M20 110 90 5 16 59 55 M20 110 90 5 16 59
ppsg 46 825 940 60 M20 140 125 10 18 64 55 M20 110 100 5 16 59
oS 2 795 910 155 — 55 M20 10 100 5 16 59 55 M2 110 100 5 16 59
46 825 940 60 M20 140 125 10 18 64 55 M20 110 100 5 16 59

2 80 M2 140 125 10 18 64 55 M20 110 100 5 16 59

EU ap RS9 EEE R 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64
2 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64

2805 4§ 9725 MPUS 240 — g5 Mgop 40 125 10 20 795 65 M20 140 125 10 18 69
2 65 M20 140 125 10 18 69 60 M20 140 125 10 18 64

280M g 9725 175 240 - g5 Mog 140 125 10 20 795 65 M20 140 125 10 18 69
gsg 2 180 1275 . 65 M2 M0 125 10 18 69 60 M0 140 125 10 18 64
46 1160 1305 85 M20 170 140 25 22 90 70 M20 140 125 10 20 745

ssy 2 180 125 g0 . 65 M2 140 125 10 18 69 60 M0 140 125 10 18 64
46 1160 1305 85 M20 170 140 25 22 90 70 M20 140 125 10 20 745

g5 2 100 1348 .o 65 M2 140 125 10 18 69 60 MO W0 125 10 18 64
46 1280 1377 85 M20 170 140 25 22 90 70 M20 140 125 10 20 745
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FLANS
OLCULER

Yapi Boyutu Yapi sekli Flans tipi

IM B14-IMB34-V18-V19 Standart flang C90 - 23 75 60 90 M5 25 4
B3M IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang C120 - 23 100 80 120 M6 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang C140 8 23 15 95 140 10 4
IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flang A160 9 30 130 110 160 10 35 4
M IM B14-IMB34-V18-V19 Standart flang C105 == 30 85 70 105 M6 25 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang C120 == 30 100 80 120 M6 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flans C140 = 30 115 95 140 M8 4
IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flang A 200 10 40 165 130 200 12 35 4
S0M IM B14-IMB34-V18-V19 Standart flang C120 - 40 100 80 120 M6 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang C140 - 40 15 95 140 M8 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang C160 - 40 130 110 160 M8 35 4
IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flans A200 10 50 165 130 200 12 35 4
90S-90L IM B14-IMB34-V18-V19 Standart flans C140 == 50 115 95 140 M8 3 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang €160 = 50 130 110 160 M8 35 4
IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flang A 250 1 60 215 180 250 15 4 4
IM B14-IMB34-V18-V19 Standart flang C160 - 60 130 110 160 M8 35 4
100L IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang C120 - 60 100 80 120 M6 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang C140 - 60 15 95 140 M8 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang €200 - 60 165 130 200 M10 35 4
IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flang A250 1 60 215 180 250 15 4 4
oM IM B14-IMB34-V18-V19 Standart flans C160 == 60 130 110 160 M8 35 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang C140 = 60 15 95 140 M8 3 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang €200 == 60 165 130 200 M10 35 4
IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flang A300 12 80 265 230 300 15 4 4
IM B14-IMB34-V18-V19 Standart flans €200 - 80 165 130 200 M10 35 4
132 5-132M IM B5-IM B35-V1-V3 ozel flang A250 13 80 215 180 250 15 4 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flans €160 - 80 130 110 160 M8 35 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flans €250 - 80 215 180 250 M12 4
160 MaIG0 L IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flans A350 13 110 300 250 350 19 4
IM B14-IMB34-V18-V19 Standart flans €200 = 110 165 130 200 M10 35 4
180 M-I80 L IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flang A350 13 110 300 250 350 19 4
IM B14-IMB34-V18-V19 ozel flang €250 - 110 215 180 250 M12 4
200L IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flans A400 15 110 350 300 400 19 4
2255-225M
2 kutup IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flang A 450 16 110 400 350 450 19 5 8
4.6 kutup 140
250M IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flang AS50 18 140 500 450 550 19 5 8
280S-280M IM B5-IM B35-V1-V3 Standart flans A 550 18 140 500 450 550 19
3158-M
315L IM BS-IM B35-V1-V3 Standart flans AB60 22 140 600 550 660 24 6 8
2 .4.6 kutuplu 170
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MARINE MOTORLAR

OZEL

MOTORLAR

Denizcilik sektérunde kullanilan motor uygulamalarinayonelik tiretilen marine motorlar, deniz sartlarina uygun calisacak sekilde 6zel olarak tretilirler.
Bu motorlar, standart elektrik motoruna deniz sartlarinda galismaya gore tasarlanmistir ve asagida belirtilen ozellikler nispetinde tretimleri

gerceklestirilir.

s Tumcivatave baglantielemanlari paslanma malzemeden

+ Govde, kapak, flang, klemens kutusu ve kapagi pik malzemeden

s Kullanilanrakorlar istege bagli olarak piring veya bronz malzemeden

o Standart termistor (PTC) uygulamali

s Sargilardakullanilanvernik ytksek sicakliga dayanikli malzemeden

o Sizdirmazliga yénelik olarak gtidtk (fansiz ve fan muhafazasiz) tipte

o Standart koruma sinifi suya karsiyiiksek koruma saglayan IP 56 sinifinda
» Boyalarepoksi polyester astarve son kat boyali olacak sekilde

s Istenildigi takdirde motorlaraencoder baglanabilecek sekilde

+ Gerektigi takdirde motor sargilarinaisitici yerlestiriimis sekilde tretimleri yapilmaktadir.

OZEL SARIM MOTORLAR

AEMQT olarak trettigimiz 3 fazli asenkron elektrik motorlarinin gigleri ve isletme degerleri stirekli calismasi (S1) kosulunda ve anma geriliminin 400 V
+- %35, FRENKANSIN 50 Hz, ortam sicakliginin maksimum 40 C ve kullanma yerinin deniz seviyesinden yuksekliginin 1000 m'ye kadar olmasi halinde

gecerlidir.

Motorlar S0 Hz frekansta; 3kW ve alti gticlerde A 230V /Y 400V baglantiya uyguniken 4 kW ve tizeri gtiglerde A 400 V/Y 690V baglantiya uygundur.
Standart motorlarimiz 50 Hz, ve 400 V ve 60 Hz, 480 V degerlerinde ¢alisabilecek sekilde dizayn edilebildigi gibi standart uygulamalarin disinda,
istenilen gerilim (24 V, 48 V, 500 V vb) ve frekansta (17 Hz, 87 Hz vb.] calisabilecek motor imalatlarimiz da konusunda uzman ve deneyimli kadromuz

tarafindan saglanabilektedir.

FRENLi MOTORLAR

TS EN 60034-1'e uyumlu 63-315 govde frenli motorlar;

Genel Uygulamalar
s Otomasyon Sistemleri
o Reduktorler

s Fanlar

. s Kireilar
s Bantli Tastyicilar (Konveyorler)

s Santrifuj Makineleri

s Presler

s Asansor Uygulamalari

s Ving Uygulamalari

s Ambalaj Makineleri

s Otomatik Kapi Sistemleri

s Tag Kirma, eleme makineleri vb.
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Standart Ozellikleri

s Fren Gerilimi: 24 veya 220 V DC

s Frenleme Trok Araligi : 3-2800 Nm

s 3 Fazli Sincap Kafesli Asenkron Motor

s Cikig Guct: 0,12 - 250 kW

s Koruma Sinifi; IPSS

s Yapi Buyuklugu: 63 - 315

s Gerilim & Frekans : 230 / 400 - 400 / 690 (50 Hz)

v [zalasyon Sinifi: F (A T=80 K)

s Caligma Tipi: S1

s Calisma Sicakhigi: Maksimum 40 C (deniz seviyesinden 1000 m yukseklige kadar)
s Sincap Kafesli Rotor, Aluminyum Enjeksiyonlu

s Her 2 tarafta ¢ift dudakli kece

s Paslanmak Celik Etiket

s [EC-72'ye Uygun Yapi Boyutlar

s [EC-34'e Uygun Performans Degerleri

s Klemens Kutusunda Metrik Degerlere Uygun Agilmig Kablo Girisi
s Renk: RAL 7030 veya 5023

s [EC-411"e Uygun Sogutma

s Sabit Ayakli

Ozel Uygulamalar
s Koruma Sinif: IP56-1P65-I1P66
s Ozel Rulmanlar
s Ozel Kegeler
o Termal Koruma
- Termik
-PT100
o [siticl
s Hzalasyon
s Ozel Sargi (Ozel Gerilim & Frekans)

ihtiyaca gore farkli uygulamalarla ilgili liitfen firmamiza danisiniz.

ciNici MOTORLAR

IEC 112,132, 160 yapi buyuklugtnde sahip 1500 d/dk ve 4,00-5,50-7,50-11,00-15,00 kW gtictinde tretilen basingli su pompasi motorlari 6zellikle
yikama makinelerinde kullanilir. Bu motorlarin tahrik tarafi ¢ikis milleti delikli mil olup, rulman ve kapak tasarimlari kullanimlarina gore ozel

tasarlanmistir.
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NO PARCA ADI

o1 Govde

02 Komple sargili stator (verniklenmisg)
03 Rotorlu mil (balansi alinmig)

04 TT Rulman

O4a FT Rulman

05 Rulman gergi yayi

06 Toz kecesi

07 TT Kapak

07a B14 Flang

07b B5 Flang

08 Baglanti civatasi

09 Baglanti civatasi somunu

10 Mil ucu kamasi

n FT Kapak

2 Pervane

13 Pervane koruma tasi

14 Pervane koruma tasi civatasi

15 Klemens (klemens,képrii,somun ve pullar dahil)
16 Klemens baglanti civatasi

17 Topraklama baglantisi

18 Topraklama baglant civatasi

19 Conta

20 Klemens kutu kapagi

21 Klemens kutu kapagi baglanti civatasi
22 Etiket

23 Etiket baglanti civatasi

24 Kanopi (yagmur koruma sapkasi)

TT:Tahrik tarafi FT:Fan tarafi
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